LC10 KULLANIM KILAVUZU
0.4 ~ 15kW[200V/400V]
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I. 1.1 Kasa ve Tus Takimi Boyutlari

Cihaz Boyutlari:
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Model (mm) (mm) (mm) (mm)
Montaj Boyutlari Dig Boyutlar
0,4 kW-2,2 kW 63 146 72 123,1
3,7 kW-5,5 kW 78 183 87 144,4
7,5 kW-15 kW 106 243 118 166,5
Tus Takimi Montaj Boyutlari:

54

50,4

[

LEIRT: 67.9x50.9
Harici Tus Takimi Montaj Boyutlari




1,2 Nominal Cikis Akim Gdstergesi

Gerilim Tek faz Ug fazli
220V 220V (240V) 380V (415V)
Gug (kw) Akim (A) Akim (A) Akim (A)
04 2,3 2,3 -
0,75 4 4 2,1
15 7 7 3.8
2,2 9,6 9,6 5,1
4 17 17 8,5
55 25 25 13
7,5 - - 16
11 - - 24
15 - - 32
1.3 Fren Direnci Secim Tablosu
Gerilim (V) invertér Giicii Fren Direnci Ozellikleri Fren Torku
(KW) W Ohm %10 ED
0,4 80 200 125
0,75 80 150 125
Tek fazli 220 .
Serisi 1,5 100 100 125
2,2 100 70 125
4,0 300 50 125
0,75 150 110 125
1,5 250 100 125
U(} fazli 220 2,2 300 65 125
Serisi 4 400 45 125
5,5 800 22 125
7,5 1000 16 125
0,75 100 750 125
1,5 300 400 125
Y e " ——
serisi 55 500 100 125
7,5 1000 75 125
11 3000 43 125
15 3000 32 125

Not:

1. Lutfen sirketimiz tarafindan belirtilen direng degerlerini seciniz.

2. Sirketimiz tarafindan tedarik edilmeyen fren direnglerinin kullanimindan kaynaklanan invertér veya diger
ekipmanlardaki hasarlardan sorumlu tutulamaz.

3. Fren direncini kurarken, gevre guvenligi ve yanicilik hususlarinin kargilandigindan emin olun ve invertdrden
en az 100 mm mesafe birakin.

4. Tablodaki parametreler sadece referans amagclidir ve standart teskil etmez.



1.4 Ana Devre Kablo Semasi

CEVRESEL EKIPMANLARLA BAGLANTI

3 Faz AC gii¢ kaynagi
Lutfen gii kaynagini frekans
konvertdriiniin izin verilen teknik

ozelliklerine uygun kullanin. I
Kalipli devre kesici (MCCB)

veya kacak akim devre kesici é]
Frekans konvertdrii ilk calistirmada

bliyiik bir darbe akimi olugturacagindan,

devre kesici secimine dikkat edilmelidir. I

Elektromanyetik kontaktor
Givenlik kontroli icin kullanilir.
Konvertori sik baslatip durdurmak
igin kullanilmamalidir, aksi halde
ekipmanin kullanim émrii azalir.

AC reaktor
Yiiksek harmonikleri bastirir ve
glic faktorlini iyilestirir.

Fren direnci (opsiyonel)

Fren tinitesi (veya enerji

geri besleme {initesi) (opsiyonel)
Frekans konvertdriiniin rejeneratif
frenleme 6zelligini kullanarak enerji
tasarrufu saglayabilir. Gerektiginde
kullaniniz.

m —— iii DC reaktdr (opsiyonel)
JJ —_—Y

Giris tarafi

Gurdiltd filtresi

Frekans konvertorii

Topraklama
Elektrik carpmasini dnlemek icin r

motor ve frekans konvertéri

mutlaka topraklanmalidir.
Cikig tarafi
Gurdltd filtresi




1.5 Terminal Kablolama (Kumanda G/C)

1.5.1 Kumanda Terminali Tanimi

|10V |GND|AT|AO0|485+/485—|X1|X2|X3|X4|COM|[PW|TA|TC]|

1.5.2 0,4 KW-2,2 KW i¢in Ana Devre Terminalleri

R S/11 | T/L2 U |V W =
1.5.3 3,7 kW-5,5 kW Ana Devre Terminalleri

RIS|T|P+|[PB|U|V|W| =+

1.6 Ana Kontrol Karti Jumper Ayarlari

J1i

-+

Ana kontrol panosunun topraklanmasini gosterir.
PE

Ana kontrol karti topraklamasinin kesik oldugunu

KAPALI Konumu gosterir. (varsayilan olarak kesiktir)

J2
AVO Modu Analog ¢ikis (AO) voltaj sinyalini gdsterir, 0-10V
ACO Modu Analog AO c¢ikis akim sinyalini gdsterir, 0-20mA
J4
P-1 Modu Dahili tus takimi potansiyometresinin segimini gosterir.
(varsayilan: dahili Tus Takimi potansiyometresi etkin)
P-E Modu Harici Tus Takimi potansiyometresinin segimini gosterir
J5
AVI Konumu Analog Al giris voltaj sinyalini gésterir, 0-10V
ACI Konumu Analog Al girig akim sinyalini gésterir, 0-20mA




1.7 Temel Galisma Kablo $emasi

invertdr kablolama bélimii, ana devre ve kontrol devresi olarak ikiye ayrilir. Kullanicilar, ana devre
terminallerine ve kontrol devresi terminallerine erismek icin muhafazanin kapagdini kaldirabilir. Kullanicilar,
kablolama devrelerini agagidaki semaya gore dogru bir sekilde baglamalidir.

Fren direnci (opsiyonel)

é 6 A
P- P+ PB
MCCB
1 Faz/3 Faz AC s (1) -
Besleme Kaynag v UG FAZLI
T(L2) W ASENKRON MOTOR
@
Gok fonksiyonlu girig 1 X1
Cok fonksiyonlu giris 2 X2 b oapoan
Cok fonksiyonlu girig 3 X3 ! [! !
DC 0-10V/0-20mA
Cok fonksiyonlu giris 4 X4 :45 AJgo :(ZZI ;:F AO -
COM Analog cikis
» GND
Harici
TUS TAKIMI
485+
m ~ RS485 (Modbus)
485-
+10V T
5K-10K Al Role cikigt
POTANSIYOMETRE be 1oy

DC 0-20mA

Temel Calisma Kablo Semasi



Il. Parametre Agiklamasi:

F15.00'1 sifir olmayan bir degere ayarlamak, parametre korumasini etkinlestirir. Hem Fonksiyon
parametresi modunda hem de kullanici tarafindan degistirilebilir parametre modunda, parametre menistiine
erisim igin dogru sifrenin giriimesi gerekir. Sifre korumasini devre digi birakmak igin F15.00' O olarak
ayarlayin. Kullanici tarafindan 6zellestirilimis parametre modundaki parametre menisi sifre korumali
degildir.

Fonksiyon tablosundaki semboller agagidaki gibi tanimlanmistir:

"%": Invertér durmus veya galigir durumdayken parametre degerinin degistirilebilecegini gdsterir.

"%": Invertér galigirken parametre ayarinin degistirlemeyecegini gosterir;

"e": Parametre degerinin, algilanan gergek bir kayit degeri oldugunu ve degistirilemeyecegini gosterir;

"": Bu parametrenin, yalnizca Uretici tarafindan ayarlanan ve kullanici tarafindan degistirilemeyen bir
"Uretici parametresi" oldugunu gdsterir.

FOO Temel Fonksiyon Grubu

Parametre
kodu

Parametre Adi

Parametre Secimi

Fabrika
Varsayilan
Degeri

Degistir

F00.00

Fonksiyon Makro
Tanimi

0: Genel Mod

1-5: Ayrilmig

6: Tek Pompali Su Besleme (1
Degisken Frekansli Pompa) Modu
7: PV Su Besleme Gerilim Izleme
Modu

8: Fotovoltaik Giig IzZleme VF Modu
9: PV Su Besleme Giicii Izleme SVC
Modu

10-100: Ayrilmig

Not: Once parametreleri baslatin,
ardindan makro islevlerini
yapilandirin.

F00.01

Motor Kontrol Modu

0: V/F Kontrolii
1: Sensdrsiiz Vektor Kontroli(SVC)

F00.02

Komut Kaynagi
Secimi

0: Operatér Paneli Komut Kanali
1: Terminal komut kanali
2: lletisim Komut Kanali

F00.03

Birincil Frekans
Kaynagi A Secimi

0: Dijital Ayar (On ayarli frekans
F00.08, YUKARI/ASAGI tuslariyla
degistirilebilir, kapatma aninda bellek
korunmaz)

1: Dijital ayar (6n ayarh frekans
F00.08, YUKARI/ASAGI tuglariyla
degistirilebilir, kapatma hafizasi
korunur)

2: Al (0-10V/20mA)

3: Ayrilmig

4: Panel Potansiyometresi

5: Ayrilmis

6: Cok adiml komut

7: Basit PLC

8: PID

9: lletisim Ayar Noktasi

10: Coklu Pompa Komutu

11: MPPT Ayar Noktas! (Fotovoltaik
Su Pompasi)

F00.04

Yardimci Frekans
Kaynagi B Secimi

F00.03 (Birincil Frekans Kaynagi A
Secimi) ile ayni
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F00.05

Toplama Sirasinda
Yardimci Frekans
Kaynagi B Araligi
Secimi

0: Maksimum frekansa gore
1: Frekans kaynagi A'ya gore

F00.06

Toplama sirasinda
yardimci frekans
kaynagi B'nin arahg

%0 ila %150

%100

F00.07

Frekans Kaynag! B
Ust Uste Binis Segimi

Birimler: Frekans Kaynagi Segimi

0: Birincil Frekans Kaynagi A

1: Birincil-ikincil hesaplama sonucu
(hesaplama iligkisi onlar basamagiyla
belirlenir)

2: Birincil Frekans Kaynagi A ile
Yardimci Frekans Kaynagi B arasinda
gecis

3: Birincil Frekans Kaynagi A ile
Birincil-lkincil Calisma Sonucu
arasinda gegis

4: Yardimci Frekans Kaynagi B ile
Ana-Yardimci Galisma Sonucu
arasinda gegis

Onlar basamag: Birincil/ikincil frekans
kaynagi calisma iligkisi

0: Birincil + ikincil

1: Birincil - Ikincil

2: Her ikisinin maksimum degeri

3: Ikisi arasinda en diisiik olan

00

F00.08

On ayar frekansi

0,00 Hz ile maksimum frekans
(F00.10)

50,00 Hz

F00.09

Calisma Yonu

0: Ayni yén
1: Ters yon

F00.10

Maksimum Frekans

50,00 Hz ila 500,00 Hz

50,00 Hz

F00.11

Ust Frekans Siniri
Kaynagi

0: F00.12 Ayari

1: Al

2: Ayrilmig

3: Panel Potansiyometresi
4: Ayrilmisg

5: lletisim Ayar Noktasi

F00.12

Ust Frekans Siniri

Alt Frekans Sinin F00.14 ~
Maksimum Frekans F00.10

50,00 Hz

F00.13

Ust Frekans Ofseti

0,00 Hz ila Maksimum Frekans F00.10

0,00 Hz

F00.14

Alt Sinir Frekansi

0,00 Hz ~ Ust sinir frekansi F00.12

0,00 Hz

F00.15

Tasiyici Frekansi

0,5kHz ila 16,0 kHz

Model
Ozellikleri

F00.16

Tasiyici Frekansi
Sicaklik Dengeleme

0: Hayir
1: Evet

1

F00.17

Hizlanma Sdresi 1

0,00 s ~ 650,00 s (F00.19=2)
0,0 saniye ile 6500,0 saniye arasi
(F00.19=1)

0 saniye ile 65000 saniye arasi
(F00.19=0)

Modele
Gore
Farklilik
Gosterir
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0,00 saniye ile 650,00 saniye arasi

(F00.19=2) Modele
L 0,0 saniye ile 6500,0 saniye arasi Gore
F00.18 Yavaglama Siresi 1 (F00.19=1) Earklilik
0 saniye ile 65000 saniye arasi Gosterir
(F00.19=0)
0: 1 saniye
F00.19 g;lzrlea;né?r/i\n(:iivaﬁama 1: 0,1 saniye 1
2: 0,01 saniye
Ust Uste bindirme
F00.21 sirasinda yardimo 0,00 Hz ile maksimum frekans F00.10 0,00 Hz
frekans kaynagi ofset
frekansi
Frekans komut 1:0,1 Hz
F00.22 cozinarligi 2:0,01 Hz 2
Dijital Frekans Ayari . .
F00.23 Hafiza Secimi 0: Bellek yok 1: Bellek 0
F00.24 Yedek — 0
Hizlanma/Yavaslama 0: Maksimum frekans (F00.10)
F00.25 Suresi Referans 1: Ayarlanan frekans 0
Frekansi 2:100 Hz
Calisma Frekansi
F00.26 Komutu 0: Galisma Frekansi 0
’ YUKARI/ASAGI 1: Ayarlanan frekans
Referans
Birimler: Kontrol Paneli Komut
Baglama Frekansi Kaynagi Secimi
0: Baglanti yok
1: Dijital Ayar Frekansi
2: Al
3: Ayrilmig
4: Panel Potansiyometresi
Komut Kaynagina (53 é‘g&:g‘ﬁlz
F00.27 Bagh Fjekans 7: Basit PLC 0000
Kaynagi 8 PID
9: lletisim Ayar Noktas|
Onuncu basamak: Terminal komut
baglama frekansi kaynagi segimi
Yuzler: lletisim komutu baglama
frekansi kaynagi segimi
Binler: Otomatik Calistirma Baglama
Frekansi Kaynagi Segimi
F00.28 Sen_ IIe_tlslm ProtokolU 0 Modbus Protokoli 0
Secimi 1: Ayrilmig
- . " . Modele Gére
- 1: G Tipi (Sabit Tork Yuk Modeli)
F00.29 GP Tipi Ekran 2: P Tipi (Fan/Pompa Yk Modeli) (':Birsktlvlel;:(r




FO1 Grubu: Calistirma/Durdurma Kontroli

Parametre L Fabrika
bl Parametre Adi Parametre Segimi ayarlar Degistir
0: Dogrudan Baslatma
1: Hiz Takipli Yeniden Baglatma
FO1.00 Baslatma Modu 2: On uyarma ile baglatma (AC 0 %
Asenkron Motor)
3: Super hizli baglatma (vektor
modunda etkilidir)
0: Durma frekansindan basla
F01.01 Hiz Takip Modu 1: Sifir hizdan basla 0 *
2: Maksimum frekanstan basla
F01.02 Hiz Takibi Hizi 1lila 100 20
F01.03 Baslangi¢ Frekansi 0,00 Hz ila 10,00 Hz 0,00 Hz *
Baglatma Frekansi - . )
F01.04 Bekletme Siiresi 0,0 saniye ila 100,0 saniye 0,0 saniye *
Basglangi¢ DC Fren
F01.05 Akimi / On Uyarim %0 ila %100 %50 *
Akimi
DC Frenleme .
F01.06 Baslangi¢ Siresi/On | 0,0sila100,0 s 00s *
Uyarim Sdresi
0: Dogrusal hizlanma/yavaslama
F01.07 I’\-/Illg(ljaunma/Yavaslama 1: S egrisi hizlanma/yavaslama A 0 *
2: S egrisi hizlanma/yavaslama B
S-egrisi baglangic
F01.08 segmenti zaman 0,0% ~ (100,0% - F01.09) 30,0 *
orani
FO1.09 s‘r:ﬁl”s' son donem 0,0% ~ (100,0% - F01.08) %30,0 *
FOL.10 Durdurma Yéntemi 0 Yavaslama siresi durdurma 0 %
1: Serbest durdurma
DC Frenleme . .
FO1.11 Baglangic Frekansi 0,00 Hz ila Maksimum Frekans 0,00 Hz b
FOL.12 DC Frenleme 005sila1000s 00s *
Bekleme Sdresi
F01.13 Durma Sirasinda DC | o ;i3 94100 %50 *
Fren Akimi
F01.14 Kapatma Sirasinda | ¢ 12 100,0's 00s .
DC Frenleme Siresi
FO01.15 Fren Kullanim Orani %0 ila %100 %100 *
F01.16~
£01.20 Koruyun — 0 *
FO1.21 Hiz lzleme 0,00 ila 5,00 saniye 0,50 saniye *
Gecikmesi
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F02 Grup Yardimci Fonksiyonlari

Parametre L Fabrika
bl Parametre Adi Parametre Segimi Ayari Degistir
Jog Calisma . .
F02.00 Frekans! 0,00 Hz ila maksimum frekans 2,00 Hz *
F02.01 Jog hizlanma siiresi 0,0 saniye ile 6500,0 saniye arasi 20,0 s *
F02.02 ._Jlog yavaslama 0,0 saniye ila 6500,0 saniye 20,0s *
suresi
R L . Model
F02.03 Hizlanma siresi 2 0,0 saniye ile 6500,0 saniye arasi Onayi *
F02.04 Yavaglama Siresi 2 0,0 saniye ile 6500,0 saniye arasi (g/'r?;yfl *
F02.05 Hizlanma siresi 3 0,0s ~ 6500,0s Model *
Onayi
F02.06 Yavaglama Siiresi 3 0,0sila6500,0s glodel *
nayl
F02.07 Hizlanma siresi4 | 00s ~ 6500,0's Model ¥
Onayi
P . Model
F02.08 Yavaglama Siresi 4 0,0 s ila 6500,0 s Onayi *
F02.09 Atlama frekansi 1 0,00 Hz ~ Maksimum Frekans 0,00 Hz *
F02.10 Atlama Frekansi 2 0,00 Hz ile maksimum frekans arasi 0,00 Hz ¥
F02.11 G/Zt:ﬁgia Frekansi 0,00 Hz ile maksimum frekans arasi 0,01 Hz *
F02.12 Sll_ljergls(iBen Olii Boge 0,0 saniye ile 3000,0 saniye arasi 0,0 saniye g
Geri Frekans Devre 0: Devre Disi
F02.13 Disi Birakma 1: Etkin 0 *
gﬁ:lzr;iggﬁgﬁns alt 0: Alt sinir frekansinda galis
F02.14 altinda 1: Kapatma 0 *
Calisma Modu 2: Sifir hizda galisma
F02.15 Askiya Aima Kontrolu 0,00 Hz ila 10,00 Hz 0,00 Hz ¥
F02.16 T9plar_n_(3all$ma 0 saat ile 65000 saat arasi 0 saat *
Siresini Ayarla
Ulasilan toplam
F02.17 calisma siresini 0 saat ila 65.000 saat 0 saat Y
ayarla
0: Koruma yok
1: Koruma
Calistirma Korumasi Not: F02.18=0 oldugunda, terminal
F02.18 Se i§r;ni glic agma algilama galistirma komutu 0 ¥
¢ etkinlestirilir; F02.18=1 oldugunda,
terminal glic agma algilama galistirma
komutu devre disi birakilir.
Frekans Algilama . .
F02.19 Degeri (FDT1) 0,00 Hz ila Maksimum Frekans 50,00 Hz *
Frekans Algilama
F02.20 Gecikme Degeri 0,0% ila 100,0% (FDT1 seviyesi) %5,0 *

(FDT1)
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Frekans Varis (FAR)

F02.21 Algilama Bant 0,0% ila 100,0% (Maksimum Frekans) 0,0
Genisligi
Hizlanmal/yavaglama i A
F02.22 sirasinda frekans 2: Etglléﬁ?g” 0
atlamasi etkili midir? - k¢
Hizlanma siresi 1 ile
hizlanma siresi 2 .
F02.23 arasindaki gecis 0,00 Hz Maksimum Frekans 0,00 Hz
frekansi noktasi
Yavaglama siresi 1
F02.24 ve ){avaslama suresi 0,00 Hz ila maksimum frekans 0,00 Hz
2 i¢in frekans
degistirme noktasi
T ... | 0:Devre disi
F02.25 Terminal jog 6nceligi 1: Etkin 0
Frekans Algilama . .
F02.26 Degeri (FDT2) 0,00 Hz ila Maksimum Frekans 50,00 Hz
Frekans Algilama
F02.27 Gecikme Degeri 0,0% ila 100,0% (FDT2 seviyesi) %5,0
(FDT2)
istege Bagl Varis
F02.28 Frekansi Algilama 0,00 Hz ila maksimum frekans 50,00 Hz
Degeri 1
istege Bagh Varig
F02.29 Frekansi Algilama 0,0% ila 100,0% (maksimum frekans) 0,0
Genisligi 1
istege Bagl Varis
F02.30 Frekansi Algilama 0,00 Hz ila maksimum frekans 50,00 Hz
Degeri 2
F02.31 Frekans Algilama 0,0% ila 100,0% (maksimum frekans) 0
Genisligi 2
0,0% ila 300,0%
F02.32 S|f_|r Al§|m Algilama %100, motorun nominal akimina %5,0
Seviyesi )
karsilik gelir
F02.33 Sifir Akim Algilama |, 11 ¢ 13 600,00 s 0105
Gecikme Siresi
0,0% (Algilanmadi)
F02.34 Cikis Akimi Agiri 0,1% ila 300,0% (motor nominal 200,0
Sinir Degeri
akimi)
Cikis Akimi Asir
F02.35 Sinir Algilama 0,00 saniye ila 600,00 saniye 0,00 saniye
Gecikme Siresi
istege Bagli Akim 0,0% ila 300,0% (motor nominal
F02.36 Esigi 1 akimi) 100,0
F02.37 Istege bagl_l erisim %0,0 ila %300,0 (motor nominal 00
a!(lml 1 genisligi akimi)
F02.38 Istege bagli varig %0,0 ila %300,0 (motor nominal 100,0
akimi 2 akimi)
F02.39 Istege Bagll_ \/_:31_r|$ 0,0% ila 300,0% (motor nominal 0.0
Akimi 2 Genigligi akimi)
Zamanlama iglevi 0: Devre Disi
F02.40 Secimi 1: Etkin 0
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0: F02.42 Ayar

1: Al
Zamanl GCalisma 2: Yedek
F02.41 Siresi Segimi 3: Panel Potansiyometresi 0 *
Not: Analog giris araligi F02.42'ye
karsilik gelir
F02.42 amanli Calisma 0,0 dakika ila 6500,0 dakika 0.0 dak *
F02.43 Al Girig Gerilimi 0,00V ~ F02.44 3,10V *
Koruma Alt Siniri
F02.44 Al Girig Gerilimi F02.43ila 11,00 V 6,80 V *
Koruma Ust Siniri
F02.45 Modiil Sicakiigi 0°Ciila 100°C 75°C *
Ulastiginda
Sogutma Fani 0: Calisma sirasinda fan ¢alisir
F02.46 Kontrolu 1: Fan surekli galisir 0 *
Uyku frekansi (F02.49) ~ Maksimum
F02.47 Uyandirma frekansi frekans (F00.10) 0,00 Hz *
F02.48 Sﬁ?’:;d'rma Gecikme 0,0 saniye ila 6500,0 saniye 0,0 saniye *
0,00 Hz ~ Uyanma Frekansi
F02.49 Uyku Frekansi (F02.47) 0,00 Hz *
F02.50 Uyku Geciktirme 00s ~ 6500,0s 0,0 saniye e
Suresi
F02.51 Mevcut Galisma 0,0l 6500,0 dakika 0,0 dakika *
Varig Siresi Ayari
F02.52 Cilig Glict 0,00% ila 200,0% 100,0 *
Diizeltme Faktori
FO3 Grup Motor Parametreleri
Parametre el
bl Parametre Adi Parametre Secimi Varse}yll_an Degistir
Degeri
. - 0: Standart Asenkron Motor
F03.00 Motor Tipi Secimi 1: Degisken frekansli asenkron motor 0 *
F03.01 Motor Anma Giicii 0,1 KW ila 1000,0 KW Model *
Secimi
F03.02 Motor nominal gerilimi | 1V ila 2000 V Model *
Secimi
0,01 Aila655,35 A (invertér gucl <
. 55 kw) Model
F03.03 Motor nominal akimi 0,1 Aila 6553,5 A (invertdr giicti > 55 Secimi *
kw)
F03.04 Motor nominal 0,01 Hz ila maksimum frekans M Mo_del . *
frekansi Ozellikleri
F03.05 Motor nominal hizi 1 rpm ila 65535 rpm SMo_de_I *
ecimi
0,001 Q ila 65,535 Q (invertér giicii <
F03.06 Asenkron Motor 55 kw) Ayarlama *

Stator Direnci

0,0001 Q ila 6,5535 Q (invertor guci >
55 kW)

Parametreleri
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Asenkron Motor

0,001 Q ~ 65,535 Q (invertér giicii <
55 kW)

Ayarlama

F03.07 Rotor Direnci 0,0001 Q ~ 6,5535 Q (invertor Parametreleri *
glict > 55 kW)
0,01 mH ila 655,35 mH (invertor gucl
F03.08 Asenkron Motor <55kW) Ayarlama *
' Kagak Enduktansi 0,001 mH ila 65,535 mH (invertor Parametreleri
glict >55 kW)
0,1 mH ila 6553,5 mH (invertor giict
F03.09 Asenkron Motor 25051k\r/\nl|1| ila 655,35 mH (invertor Ayarlama *
' Karsilikli Endiiktans g[]’cu a ! eno Parametreleri
>55 kW)
0,01 A ~ F03.03 (invertdr giicii < 55
F03.10 Asenkron Motor kw) Ayarlama *
’ Bosta Akimi 0,1 A ~ F03.03 (invertér giicii > 55 Parametreleri
kw)
F03.11
~ Ayrilmig — 0 *
F03.36
0: Calisma yok
. 1: Asenkron Makine Statik Ayari
Fo3.27 Ayar Segimi 2: Tam Asenkron Makine Ayari 0 *
3: Statik Tam Parametre Tanimlama
FO4 Motor Vektor Kontrol Parametreleri
Parametre el
bl Parametre Adi Parametre Sec¢imi Varsqyll_an Degistir
Degeri
F04.00 Hiz Dongusu 1ila 100 30 *
Oransal Kazanci 1
F04.01  Hiz Dongusu 001sila10,00s 050s *
Integral Siresi 1
Anahtarlama .
F04.02 Frekansi 1 0,00 ila FO4.05 5,00 Hz *
Hiz Déngust .
F04.03 Orantili Kazanci 2 1ila100 20 *
F04.04 _Hiz Dongust 0,01 saniye ila 10,00 saniye 1,00s *
Integral Siresi 2
F04.05 Anahtarlama F04.02 ~ Maksimum Frekans 10,00 Hz ¥
Frekansi 2
F04.06 Vekior Kontrol 950 ila %200 %100 *
Kayma Kazanci
F04.07 Hiz Donglst Filtre | 4 104 saniye ile 0,100 saniye arasi 0,015s *
Zaman Sabiti
Vektor Kontroll
F04.08 Asin Uyarma Oila 200 64 ¥
Kazanci
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FO5 Grup Tork Kontrol Parametreleri

Fabrika
RN Parametre Adi Parametre Segimi Varsayilan —
kodu Degeri Degistir
egeri
Hiz/Tork Kontrol 0: Hiz Kontrolu
F05.00 Modu Segimi 1: Tork Kontrolu 0 *
0: Dijital Ayar Noktasi 1 (F05.03)
1: Al
2: Ayrilmig
Tork Kontrol 3: Panel Potansiyometresi
Modunda Tork Ayar 4: Ayrilmis
F05.01 Noktasi Kaynagi 5: lletigim Ayar Noktasi 0 *
Secimi 6: Ayrilmis
7: Ayrilmis
(Secenekler 1-7 icin tam 6lcek, dijital
ayar F05.03'e karsilik gelir)
Tork kontrol
F05.03 modunda tork dijital —200,0% ila 200,0% 150,0% *
ayari
Tork Kontrol
F05.05 Modunda Maksimum 0,00 Hz ~ Maksimum Frekans 50,00 Hz ¥
lleri Frekans
F05.06 MTorK Kontrold Ters 0,00 Hz ila maksimum frekans 50,00 Hz ¥
aksimum Frekansi
F05.07 Tork Kontrglu . 0,00 saniye ile 650,00 saniye arasi 0,00 s *
Hizlanma Siresi
F05.08 Tork Kontroly . 0,00 saniye ile 650,00 saniye arasi 0,00 s ¥
Yavaslama Siresi
F06 Grup V/F Kontrol Parametreleri
Parametre el
bl Parametre Adi Parametre Secimi VaDrsa_yll_an Degistir
egeri
0: Dogrusal V/IF
1: Cok Noktall V/F
2: Kare VIF
3:1,2. Us VIF
4:1,4. Gug VIF
S 5: Ayrilmis
F06.00 VF Egrisi 3 Ayari 6: 1,6. Gig VIF 0 *
7: Ayrilimis
8: 1,8. Dereceden V/IF
9: Ayrilmis
10: VF Tam Kesme Modu
11: VF Yari Kesme Modu
%0,0: (Otomatik Tork Artirma) Model
F06.01 Tork Artirma %0.1 ila %30,0 Ozellikleri *
F06.02 Tork Artirma Kesme 0,00 Hz ila maksimum frekans 50,00 Hz *
Frekansi
Cok Noktali VF -
F06.03 Frekans! Nokta F1 0,00 Hz F06.05 0,00 Hz *
Cok Noktali VF .
F06.04 Gerilim Noktas! V1 %0,0 ila %100,0 0,0 *
F06.05 Gok noktah VF F06.03 ila F06.07 0,00 Hz *

frekans noktasi F2
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Coklu VF Gerilim

F06.06 Noktalar V2 0,0% ila 100,0% 0,0
Cok noktali VF F06.05 ~ Motor nominal frekansi
F06.07 frekans noktasi F3 (F03.04) 0,00 Hz
F06.08 Gok noktali VF voltaj | ) 40 113 100,006 0,0
noktasi V3
F06.09 VF Kayma 0,0% ila 200,0% 0,0
Dengeleme Kazanci
VF Asirt Uyarma ;
F06.10 Kazanc! Oila 200 64
FO6.11 VF Salinim Bastirma 0ila 100 . quel )
Kazanci Ozellikleri
0: Dijital ayar (F06.14)
1: Al
2: Ayrilmig
3: Panel potansiyometresi
- 4: Ayrilmig
F06.13 K\;Fn‘2¥':"m'$ Gerilim | 5 CoKk adimii komut 0
ynag 6: Basit PLC
7: PID
8: iletisim Ayar Noktas|
Not: %100, motorun nominal
gerilimine kargilik gelir
F06.14 VF Ayirma Gerilimi 0V ila motor nominal gerilimi ov
Dijital Ayari
I 0,0 sila 1000,0 s
F06.15 VP Kesme"Ger!Ilml Not: 0 V'tan motorun nominal 00s
Hizlanma Siresi S L
gerilimine kadar gecen sureyi gosterir
I 0,0 sila 1000,0 s
F06.16 Y\gsaKleaSr:wn:SGi‘Jerggiml Not: 0 V'tan motorun nominal 00s
s gerilimine kadar gegen sureyi gosterir
0: Frekans/gerilim bagimsiz olarak 0'a
VF Ayri Durdurma dusdralur
Fo6.17 Modu Secimi 1: Once gerilim 0'a disirlir, 0
ardindan frekans duglrGlGr
VF Asirt Akim 5000 o
F06.18 Durma Agma Akimi 50-200% %150
VF Asiri Akim 0: Devre Disgi
F06.19 Durma Etkinlestirme 1: Etkin 1
VF Asiri Akim
F06.20 Durma Bastirma Oila 100 20
Kazanci
VF Cift Hizli Agin
F06.21 Akim Durma Eylemi | o, 51 i1 94200 %50
Akim Dengeleme
Faktori
VF Asiri Gerilim
F06.22 Durma Eylem Gerilimi 200,0-2000,0 760,0
VF Asiri Gerilim 0: Devre Disi
F06.23 Durma Etkinlestirme 1: Etkin 1
VF Asiri Gerilim
F06.24 Durma Bastirma Oila 100 30

Frekansi Kazanci
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F06.25

VF Asiri Gerilim
Durma Bastirma
Gerilim Kazanci

0-100

30

F06.26

Asin Gerilim
Durmasi Maksimum
Yikselme Siniri
Frekansi

0-50 Hz

5Hz

FO7 Grup Girig Terminali

Parametre
kodu

Parametre Adi

Parametre Secimi

Fabrika
Varsayilan
Degeri

Degistir

F07.00

X1 Terminali
Fonksiyon Secimi

F07.01

X2 Terminal
Fonksiyon Segimi

F07.02

X3 Terminal
Fonksiyon Se¢imi

0: Fonksiyon yok
1: ileri caisma FWD veya galistirma
komutu
2: Ters galisma (REV) veya cift yonlu
calisma
(Not: 1 veya 2 olarak ayarlandiginda,
F07.11 ile birlikte kullaniimalidir.
Ayrintilar igin fonksiyon kodu
parametre agiklamasina bakin)
: Ug telli galisma kontrolii
: lleri jog (FJOG)
: Ters jog (RJOG)
: Terminal YUKARI
: Terminal ASAGI
: Serbest Durdurma
: Ariza Sifirama (RESET)
10: Galistir/Durdur
11: Harici Aniza Normalde Agik Giris
12: Gok Adiml Komut Terminali 1
13: Cok Adimli Komut Terminali 2
14: Cok Adiml Komut Terminali 3
15: Cok Adimli Komut Terminali 4
16: Hizlanma/Yavaslama Suresi
Sec¢im Terminali 1
17: Hizlanma/Yavaslama Siresi
Secim Terminali 2
18: Frekans Kaynag@! Anahtari
19: YUKARI/ASAGI Ayar Silme
(Terminal, Tus Takimi)
20: Kontrol Komut Anahtari Terminali
1
21: Hizlanma/Yavaslama Devre Disi
22: PID Duraklatma
23: PLC Durumu Sifirlama
24: Salinim Frekansi Duraklatma
25: Sayag Girisi
26: Sayag Sifilama
27: Uzunluk sayaci girisi
28: Uzunluk Sifirlama
29: Tork Kontrolli Devre Disi
30: Ayrilmig

oo~NOoOUA~W
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31: Ayrilmis

32: Aninda DC Frenleme

33: Harici Ariza Normalde Kapali
Girig

34: Frekans degistirme etkin

F07.03 X4 Terminal 35: PID eylem yonii ters gevirme 12
Fonksiyon Segimi 36: Harici Durdurma Terminali 1
37: Kontrol Komutu Anahtari
Terminali 2
38: PID integral Tutma
39: Frekans Kaynagi A ve On Ayarli
Frekans Anahtari .
40: Frekans Kaynagi B ve On Ayarli
Frekans Anahtari
41: Ayrilmis
42: Ayrilmis
43: PID Parametre Anahtari
44: Kullanici tanimh ariza 1
Fo7.04.l 45: Kullanici taniml ariza 2
.04 ila 46: Hiz Kontroll/Tork Kontroll
Ayrilmi 0
F07.09 yrimis Anahtari
47: Acil Durdurma
48: Harici Durdurma Terminali 2
49: Yavaslama DC Frenleme
50: Mevcut Caligsma Suresini Sifirla
51: Iki Telli/Ug Telli Anahtarlama
52: Ters Yon Engelleme
53-58: Ayriimis
F07.10 X Filtre Suresi 0,000 saniye ile 1,000 saniye arasi 0'0.10
saniye
0: Iki telli sistem 1
Terminal Komut 1: ki telli 2
FO7.11 Modu 2: Ug telli 1 0
3: Ug telli 2
Terminal
F07.12 YUKARI/ASAGI 0,001 Hz/s ~ 65,535 Hz/s 1,00 Hz/s
Degisim Hizi
F07.13 G’?r'igg”s' Minimum 0,00 Vila F07.15 0,00V
Al Egrisi Minimum .
F07.14 Girisi ligili Ayar —100,0% ila +100,0% 0,0
F07.15 G’?r'i fg”s' Maksimum | 67 13 ~ 410,00V 10,00 V
F07.16 Al egrisi maksimum | _; 54 g0 il +150,0% 100,0
girigi ile ilgili ayar
) —— Lo . 0,10
F07.17 Al Filtre Suresi 0,00 saniye ile 10,00 saniye arasi saniye
FO07.18 ila
F07.22 Koruma _ 0
Panel
F07.23 potansiyometresi —10,00V ~ FO07.25 —9,50V
minimum girisi
Panel
F07.24 Potansiyometresinin | o140 0 jla 96+100,0 0,0

Minimum Girisi ligili
Ayar
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Panel

F07.25 Potansiyometresinin F07.23 ~ +10,00V 9,50 V
Maksimum Girisi
Panel
F07.26 Potansiyomelres icin | 100,09 ila +150,0% 100,0
Maksimum Girig llgili
Ayar
Panel
F07.27 Potansiyometresi 0,00 saniye ile 10,00 saniye arasi 0,10 saniye
Filtre Suresi
F07.28 ila
F07.33 Ayrilmis _ 0
Birimler: Al Minimum Girig Ayarinin
Al Minimum Girig ACI)t'Irll/?iiii?erliri ayarina karsilik
F07.34 Ayarinin Altinda geiir giris ay s 000
Segimi 1: %0,0
Onlar, Yazler: Ayrilmis
F07.35 X1 Gecikme Siiresi 0,0 saniye ila 3600,0 saniye 0,0 saniye
F07.36 X2 Gecikme Suresi 0,0 saniye ile 3600,0 saniye arasi 0,0 saniye
F07.37 X3 Gecikme Suresi 0,0 saniye ile 3600,0 saniye arasi 0,0 saniye
0: Diistik aktiflik
1: Yiksek seviyede aktif
: : Birimler: X1
F07.38 éeT?r:q”i“'”a' Aktif Mod Onlar: X2 00000
¢ Yuzler: X3
Binler basamagi: X4
On binler basamagi: Ayriimis
F07.39 Rezerve — 0
F07.40 Al _Gilfi§ Sinyali O Gerilim_ Sin)_/ali 0
Secimi 1: AKim sinyali
F07.41 Al Girigi Titregim 0ila 1000 0
Onleme Katsayisi
F07.42 Koruma — 0
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FO08 Grup Cikis Terminali

Fabrika
PaLametre Parametre Adi Parametre Segimi Varsayilan —
odu Degeri Degistir
egeri
Flggégglna Ayrilmis — 0 *
0: Cikis yok
1: Invertér galigiyor
2: Ariza Cikisi (serbest durdurmaya
F08.02 Kontr_ol Karti Rfjle R | izin veren arizalar igin) 2 *
' Fonksiyon Segimi 3: Frekans Seviyesi Algilama FDT1
Cikisi
4: Frekans Ulasim Sinyali (FAR)
5: Sifir hizda ¢alisma (kapatma
sirasinda ¢ikis yok)
6: Motor asir yik 6n alarmi
7: Invertdr Asiri Yiik On Alarmi
8: Ayarlanan Sayim Degerine
Ulasildi
9: Belirtilen Sayim Degerine Ulasildi
10: Uzunlug@a ulasildi
11: PLC donglisii tamamlandi
12: Toplam g¢alisma siresine ulasildi
13: Frekans sinin etkin
14: Tork siniri etkin
15: GCalismaya hazir
16: Ayrilmis
17: Ust frekans sinirina ulagildi
18: Alt frekans sinirina ulagildi
(calisma ile ilgili)
19: Duslk gerilim durumu cikisgi
20: lletisim Ayarlari
21: Ayrilmis
22: Ayrilmis
23: Sifir Hiz Galismasi 2
FO08.03_F08.05 Saklanan (Durdugunda bile gikis verir) 0 %

24: Toplam Galisma Suresine
Ulasildi

25: Frekans Seviyesi Algilama FDT2
Cikisi

26: Frekans 1'e ulasildi ¢ikisi

27: Frekans 2'ye ulasildi gikisl

28: Akim 1 ulasildi gikisi

29: Akim 2 ulasildi gikisi

30: Zamanlayici Sona Erme Cikisi

31: Al Girisi Asin Aralik

32: Yiik Diisiirme Islemi Devam
Ediyor

33: Ters galisma devam ediyor

34: Sifir Akim Durumu

35: Modil Sicakhi@i Ulasildi

36: Cikis Akimi Ust Siniri Asildi

37: Alt sinir frekansina ulasildi
(kapatma sirasinda bile ¢ikislar)

38: Alarm ¢ikisi (tim arizalar)

39: Motor Asiri Sicaklik On Alarmi
40: Mevcut ¢calisma siresine ulagsildi
41: Ariza Cikisi (serbest durmaya

-20-




neden olan arizalar igin; disik gerilim
sirasinda gikis yok)
42-44: Ayrniimis

F08.06 Ayrilmis 0: Galisma Frekansi 0 *
1: Ayar frekansi
2: Cikis Akimi (2x Motor Anma
Akimi)
3: Cikis Torku (2x motor nominal
torku)
4: Cikis Glcu (2 kat nominal giig)
5: Cikis Gerilimi (invertdr nominal
AO Cikis geriliminin 1,2 kati)
F08.07 Fonksiyonu Secimi 6: Ayrilmig 0 *
7: Al
8-11: Ayrilmis
12: lletigim Ayarlari
13: Motor Hizi
14: Cikis Akimi (100,0% 1000,0A'ya
karsilik gelir)
15: Cikis Gerilimi (100,0% 1000,0
V'a karsilik gelir)
F08.08 Yedek 16: Cikis Torku (Gergek Tork Degeri) 0 »
F08.09 Sakla — 0 ¥
F08.10 AO Sifir Onyarg —9%100,0 ila %+100,0 0,0 *
Katsayisi
F08.11 AO Kazanci -10,00 ila +10,00 1,00 *
F08.12ila
FO8.17 Ayriimig — 0 *
F08.18 S}Ergéli(ls Gecikme 0,0 saniye ile 3600,0 saniye arasi 0,0 saniye ¥
F08.19ila
FO8.21 Ayrilmig — 0 ¥
0: Pozitif Mantik
Dijital Cikig 1: Negatif Mantik
F08.22 Terminali Aktif Durum Birimler: Ayriimig 0000 *
Secimi Onlar: R
Ydizler, Binler, On Binler: Ayriimig
AO Cikig Sinyali 0: Gerilim Sinyali
F08.23 Secimi 1: Akim Sinyali 0 *
FO9 Grup PID Fonksiyonu
Parametre Fabrika
Parametre Adi Parametre Secimi Varsayilan S
kodu Degeri Degistir
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0: F09.01 Ayar
1: Al
2: Ayrilmig
PID Ayar Noktasi 3: Panel Potansiyometresi
F09.00 Kaynagi 4: Ayrilmig 0
5: lletisim Ayar Noktas|
6: Cok asamali komut ayar noktasi
7: Basing Ayar Noktasi (MPa, Kg)
F09.01 PID degeri ayar 0,0% ila 100,0% 50,0
noktasi
PID Geri Besleme 0: Al
F09.02 Kaynagi 1-8: Ayrilmis 0
- 0: Dogrudan
F09.03 PID Eylem Yoni 1: Negatif 0
F09.04 PID Ayar Noktas| 0ila 65535 1000
Geri Besleme Araligi
F09.05 Orantili kazang Kp1 0,0ila999,9 20,0
F09.06 Tlizlntegrasyon suresl 0,01 saniye ila 10,00 saniye 2,00 saniye
F09.07 Diferansiyel sire 0,000 saniye ile 10,000 saniye arasi 0,000
Tdl saniye
F09.08 FPID Ters Kesme 0,00 ila maksimum frekans 2,00 Hz
rekansi
F09.09 PID Sapma Siniri 0,0% ila 100,0% 0,0
F09.10 SIPr:'IDHD'fe’a”S'ye' 0,00% ila 100,00% %0,50
F09.11 PID Ayar Noktasi 0,00 ila 650,00 saniye 0,00 saniye
Degisim Sdresi
F09.12 PID Geri Besleme 0,00 ila 60,00 saniye 0,00 saniye
Filtresi Suresi
PID Cikis Filtresi ; ) 100,0
F09.13 Siresi 0,0 ila 600,0 saniye saniye
F09.14 Yedek - -
F09.15 Orantili Kazang Kp2 0,0ila 999,9 20,0
F09.16 TIiEZntegrasyon sresl 0,01 saniye ile 10,00 saniye arasi 2,00 saniye
F09.17 Diferansiyel stire 0,000 saniye ile 10,000 saniye arasi 0,000
Td2 saniye
0: Gegis yok
PID Parametre 1: X terminali Uzerinden anahtarlama
F09.18 Degistirme Kosullari 2: Sapmaya dayall otomatik 0
anahtarlama
3-8: Ayrilmis
PID Parametre
F09.19 Degistirme Sapmasi 0,0% ila F09.20 %20,0
1
PID Parametre
F09.20 Degistirme Sapmasi F09.19 ~ %100,0 %380,0
2
PID Baslangi¢ .
F09.21 Degeri %0,0 ila %100,0 0,0
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PID Baslangi¢

F09.22 Degeri Bekletme 0,00 ila 650,00 saniye 0,00 saniye *
Siresi
F09.23~
F09.24 Rezerv — 0 *
PID Geri Besleme
F09.25 Ust Sinir Kayip A 0,0 *
Algilama Degeri 0,0%: Geri besleme kaybi
PID geri besleme alt algilanmad
0, i 0,
F09.26 sinir kaybi algilama %0,1 ila %100,0 0,0 *
degeri
PID Geri Besleme
F09.27 Kaybi Algilama 0,0sila20,0s 0,0 saniye *
Suresi
0: Kapatma sirasinda hesaplama
F09.28 PID kapatma iglemi yapilmaz 0 Y
1: Kapatma sirasinda hesaplama
F10 Grup Cok Adimli Talimatlar, Basitlestirilmis PLC
Parametre FElarLe)
bl Parametre Adi Parametre Segimi Varsayilan Degistir
Degeri g
F10.00 Cok Adimli Komut 0 -100,0% ila 100,0% 0,0 b4
F10.01 Cok adiml komut 1 -100,0% ila 100,0% 0,0 ¥
F10.02 Cok adimh komut 2 -100,0% ila 100,0% 0,0 ¥
F10.03 Cok Adimli Komut 3 -100,0% ila 100,0% 0,0 ¥
F10.04 Cok Adimli Komut 4 -100,0% ila 100,0% 0,0 ¥
F10.05 Cok Adimli Komut 5 -100,0% ila 100,0% 0,0 ¥
F10.06 690" Asamali Komut | 16 09 ila 100,0% 00 *
F10.07 [Gok Asamalt Komut 100,09 ila 100,0% 0.0 *
F10.08 Cok Adimli Komut 8 -100,0% ila 100,0% 0,0 ¥
F10.09 Cok Adimli Komut 9 -100,0% ila 100,0% 0,0 ¥
F10.10 (oK Adimir Komut -100,0% ila 100,0% 0.0 *
F10.11 [Sokasamalikomut | 100,006 ila 100,0% 0.0 *
F10.12 Sokasamaltkomut 100,00 ila 100,0% 0.0
F10.13 Gok Adimli Komut 13 -100,0% ila 100,0% 0,0
F10.14 Lol Adimlr Komut -100,0% ila 100,0% 0.0
F10.15 (Lo Adiml Komut -100,0% ila 100,0% 0.0 *
0: Tek calistirma, kapatma ile sona
. erer
F10.16 Basit PLC Calisma 1: Tek galistirma sona erer, son 0 *

Modu

deger korunur
2: Surekli déngii galigmasi
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F10.17

Basit PLC Giig
Kapatma Bellegi
Secimi

Birimler: Gl¢ kapatma bellegi segimi

0: Kapatma ani bellegi yok

1: Kapatma ani bellegi etkin

Onlar basamagi: Gig¢ kapatma
bellegi segimi

0: Kapatma sirasinda bellek
korunmaz

1: Kapatma aninda bellek

00

F10.18

Basit PLC Segment
0 Galisma Siresi

0,0 s(h) ~ 6500,0 s(h)

0,0 s(h)

F10.19

Basit PLC Segment
0
Hizlanma/Yavaslama
Suresi Secimi

Oila3

F10.20

Basit PLC Segment
1 Calisma Siresi

0,0 s(h) ~ 6500,0 s(h)

0,0 s(h)

F10.21

Basit PLC ilk
Segment
Hizlanma/Yavaslama
Suresi Secimi

Oila3

F10.22

Basit PLC Ikinci
Asama Calisma
Siresi

0,0 s(h) ~ 6500,0 s(h)

0,0 s(h)

F10.23

Basit PLC ikinci
Asama
Hizlanma/Yavaslama
Siresi Secimi

Oila3

F10.24

Basit PLC Uglincii
Segment Calisma
Siresi

0,0 s(h) ~ 6500,0 s(h)

0,0 s(h)

F10.25

Basit PLC 3. Asama
Hizlanma/Yavaslama
Siresi Secimi

Oila3

F10.26

Basit PLC Bolum 4
Calisma Sresi

0,0 s(h) ~ 6500,0 s(h)

0,0 s(h)

F10.27

Basit PLC Bolum 4
Hizlanma/Yavaslama
Siresi Secimi

Oila3

F10.28

Basit PLC Bolum 5
Calisma Suresi

0,0 s(h) ~ 6500,0 s(h)

0,0 s(h)

F10.29

Basit PLC Bolum 5
Hizlanma/Yavaslama
Siresi Secimi

Oila3

F10.30

Basit PLC Bolum 6
Calisma Suresi

0,0 s(h) ila 6500,0 s(h)

0,0 s(h)

F10.31

Basit PLC 6.
Segment
Hizlanma/Yavaglama
Siresi Secimi

Oila3

F10.32

Basit PLC Bolum 7
Calisma Suresi

0,0 s(h) ila 6500,0 s(h)

0,0 s(h)

F10.33

Basit PLC Bo6lum 7:
Hizlanma/Yavaslama
Siresi Se¢imi

Oila3
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Basit PLC Bolim 8

F10.34 Calisma Siiresi 0,0 s(h) ~ 6500,0 s(h) 0,0 s(h)
Basit PLC Bolum 8
F10.35 Hizlanma/Yavaslama Oila3 0
Suresi Secimi
Basit PLC Bolum 9 .
F10.36 Calisma Siresi 0,0 s(h) ila 6500,0 s(h) 0,0 s(h)
Basit PLC Bolum 9
F10.37 Hizlanma/Yavaslama Oila3 0
Suresi Secimi
Basit PLC Bolum 10 .
F10.38 Calisma Siresi 0,0 s(h) 6500,0 s(h) 0,0 saniye
Basit PLC Boluim 10
F10.39 Hizlanma/Yavaslama Oila3 0
Siresi Secimi
Basit PLC Bolum 11:
F10.40 Calisma Siiresi 0,0 s(h) 6500,0 s(h) 0,0 s(h)
Basit PLC Bolum 11
F10.41 Hizlanma/Yavaslama Oila3 0
Suresi Secimi
Basit PLC Bolum 12:
F10.42 Calisma Siresi 0,0 s(h) 6500,0 s(h) 0,0 s(h)
Basit PLC Bolum 12
F10.43 Hizlanma/Yavaglama Oila3 0
Suresi Secimi
Basit PLC Boélim 13:
F10.44 Calisma Siiresi 0,0 s(h) 6500,0 s(h) 0,0 s(h)
Basit PLC Bolim 13
F10.45 Hizlanma/Yavaslama Oila3 0
Siresi Secimi
Basit PLC Boélim 14: .
F10.46 Calisma Siresi 0,0 s(h) ila 6500,0 s(h) 0,0 s(h)
Basit PLC Paragraf
14 .
F10.47 Hizlanma/Yavaslama Oila3 0
Siresi Secimi
Basit PLC Paragraf .
F10.48 15: Caligma Siiresi 0,0 s(h) ila 6500,0 s(h) 0,0 s(h)
Basit PLC Paragraf
15 .
F10.49 Hizlanma/Yavaslama Oila3 0
Siresi Secimi
Basit PLC Calisma 0: s (saniye)
F10.50 Sdiresi Birimi 1: h (saat) 0
0: Fonksiyon kodu F10.00 Ayar
noktasi
1: Al
Cok segmentli 2: Ayrilmig
F10.51 komut O Ayar noktasi 3: Panel potansiyometresi 0
modu 4: Ayrilmig
5:PID

6: On ayarli frekans (F00.08) verilir;
YUKARI/ASAGI ile degistirilebilir

F11 Grup Ayrilmis
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F12 Grup Ariza ve Koruma

Fabrika
RN Parametre Adi Parametre Segimi Varsayilan -
kodu Degeri Degistir
egeri
Motor Asin Yik 0: Devre Disi
F12.00 Korumasi Segimi 1: Etkin 1 *
Motor asiri yik .
F12.01 korumas! kazanci 0,20 ila 10,00 1,00 *
F12.02 Motor agirt ylik uyar | o5 jja 95100 %80 %
katsayisi
F12.03 KA$IFI Gerilim Durma 0ila 100 0 %
azancl
F12.04 Agin Gerilim Durma 200,0 ila 2000,0 760,0 *
Koruma Gerilimi
F12.05 kA$'“ akim durma 0ila 100 20 *
azancl
F12.06 Asin Akim Durma %100 ila %200 %150
Koruma Akimi
F12.07 Yedek — 0 *
F12.08 Fren Baslangic 200,0 ila 2000,0 V 690,0 V .
Gerilimi
F12.09 Otomatik ariza 0ila 200 0 *
sifirama sayisi
Otomatik sifilama
sUresi sirasinda ariza 0: Eylem yok
F12.10 Terminal Cikisi 1: Etkinlestir 1 *
Eylem Secimi
Arizalar i¢in otomatik
F12.11 sifirama arahg 0,1 saniye ile 100,0 saniye arasi 6,0 saniye ¥
suresi
F12.12 Giris Faz Kaybi 0: Devre Disi (Invertér glicli < 11kW) Model %
’ Korumasi Segimi 1: Etkin (Invertor glict > 11kW) Onayi
Cikis Faz Kaybi 0: Devre Disi
Fl2.13 Korumas! Segimi 1: Etkin 1 *
0: Hata yok
1: Ayrilmig
2: Hizlanma Asiri Akimi
3: Yavaglama Asirn Akimi
4: Sabit hizda asir akim
5: Hizlanma asin gerilimi
6: Yavaslama Asir Gerilimi
7: Sabit hizda asir gerilim
8: Tampon Direnci Asin YUku
F12.14 ik Ariza Tiri 9: Diisuk gerilim - N

10: invertor agiri yiki

11: Motor agiri yuku

12: Girig faz kaybi

13: Cikis faz kaybi

14: Modul Asiri Isinma

15: Harici anza

16: lletisim Anormalligi

17: Ayrilmis

18: Akim Algilama Anormali
19: Motor ayar hatasi
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20: Ayrilmis
21: Parametre Okuma/Yazma

Anormalligi
T - 22: invertér donanim hatasi
F12.15 Ikincil ariza turt 23: Ayrilmis
24: Ayrilmis
25: Ayrilmis
26: Calisma siresine ulagildi
27: Ayrilmis
28: Ayrilmis
29: Galisma suresi doldu
30: Yik atma
31: Calisma sirasinda PID geri
- besleme kaybi
F12.16 AU(;un_cI_:y (‘En Son) 40: Hizli akim sinifama zaman asimi
riza turd 41: Galisma Sirasinda Motor
Anahtarlama
42: Asin hiz sapmasi
43: Motor asiri hiz
45: Motor asiri 1Isinmasi
51: Baglangic Konumu Hatasi
Uglincii (En Son) -
Fl2.17 Ariza Siklidi
F12.18 Uglincii (en son) -
ariza akimi
Uglincii (en son)
F12.19 ariza sirasindaki —
barali voltaj
Uglincii (en son)
F12.20 ariza sirasinda giris —
terminali durumu
Uglincii (en son)
F12.21 ariza sirasinda ¢ikis —
terminali durumu
Uglinci (en son)
F12.22 ariza sirasinda —
invertér durumu
Uglinci (en son)
F12.23 ariza sirasinda gl¢ -
acllma siresi
F12.24 Uguncu (en sop) ) _
ariza galisma siresi
F12.27 ikinci arizanin sikli§i —
F12.28 ikinci Arizada Akim —
F12.29 Ikinci ariza sirasinda _
bus voltaji
ikinci ariza sirasinda
F12.30 giris terminalleri
ikinci ariza gikis B
Fl231 terminali
ikinci ariza
F12.32 sirasindaki invertor -
durumu
F12.33 Ikinci ariza sirasinda _

gl¢ aciima siresi
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ikinci ariza sirasinda

F12.34 . — -
gal|§ma suresi
F12.35 Invertor asiri yik 0,20 ila 10,00 1,00
korumasi kazanci
Calisma sirasinda
F12.36 disuk gerilim arizasi 0,0 saniye ile 6553,0 saniye arasi 0,0 saniye
sifirfama siresi
F12.37 ilk arizadaki frekans - —
F12.38 Ik arizadaki akim - —
F12.39 Ik z_ar_lz_ada bus _ _
gerilimi
F12.40 Ilkgrlza §|ra§|nda _ _
giris terminali
F12.41 Ik ariza S|.ras.|nda _ _
glkls terminali durumu
F12.42 _IIk ariza sirasinda _ _
invertér durumu
F12.43 llk ariza ?nm'dakl gueg _ _
_agllma suresi
F12.44 Illf ariza calisma _ _
suresi
F12.45 "E-08" maskelemeyi 0 Devre dis! 0
secin 1: Etkin
Birimler: Gii¢ kapatma yeniden
baslatma segimi
0: Devre disi
1: Etkin
Onlar: Duslik Gerilim Yeniden
Gug kapatma ve B:_ %a;r\;:z ile(,;lml
F12.46 yeniden baglatma 1j Etkin $ 000
ayarlari Yuzler: E-09 Otomatik Sifirlama
Secimi
0: Devre Disi
1: Etkin
Binler basamagi: Ayriimis
On binler basamagi: Ayriimis
Birimler: Motor Asiri Yk (11)
0: Serbest Durdurma
1: Segilen durdurma ydntemine gore
durdur
Ariza Koruma 2: Calismaya devam et
Fl2.47 Eylemi Secimi 1 Onlar basamag: Giris faz kaybi (12) 00000
Yizler basamagi: Cikis faz kaybi (13)
Binler basamag: Harici ariza (15)
On binler basamagi: lletisim hatasi
(16)
Birimler: Ayrilmis
0: Serbest Durdurma
Onlar: Fonksiyon Kodu
Okuma/Yazma Hatasi (21)
F12.48 Hata Koruma Eylemi 0: Serbest durdurma 00000

Secimi 2

1: Segilen durdurma yontemine gore
durdur

Yizler basamagi: Ayriimis

Binler basamagi: Motor asiri iIsinmasi
(25)
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On Binler Basamagi: Calisma
Siresine Ulasildi (26)

F12.49

Ariza Koruma
Eylemi Segimi 3

Birimler: Kullanici tanimli arniza 1 (27)

0: Serbest Durdurma

1: Segilen yonteme gore kapatma

2: Calismaya devam et

Onlar: Kullanici tanimli ariza 2 (28)

0: Serbest durdurma

1: Durdurma ydntemine gore
durdurma

2: Calismaya devam et

Yizler: Calisma siresine ulasildi (29)

0: Serbest durdurma

1: Durdurma ydntemine gore
durdurma

2: Calismaya devam et

Binler basamagi: Yuk atma (30)

0: Serbest durdurma

1: Yavaglayarak durdur

2: Dogrudan motor nominal
frekansinin %7'sine atlayin ve
¢alismaya devam edin.

Yik atilmadiginda ayarlanan
frekansta calismaya otomatik olarak
devam et

On binler basamagi: Calisma
sirasinda PID geri besleme kaybi (31)

0: Serbest durdurma

1: Segilen durdurma ydntemine gore
durdur

2: Calismaya devam et

00000

F12.50

Ariza koruma eylemi
secimi 4

Birimler: Asiri Hiz Sapmasi (42)

0: Serbest durdurma

1: Durdurma moduna gore durdurma

2: Calismaya devam et

Onlar, Yizler, Binler, On Binler:
Yedek

00000

F12.54

Hata toleransli
calisma frekansi
segimi

0: Mevcut calisma frekansinda
calistir

1: Ayarlanan frekansta calistir

2: Ust sinir frekansinda calistir

3: Alt sinir frekansinda galigtir

4: Anormal bekleme frekansinda
calistir

F12.55

Acil Durum Bekleme
Frekansi

0,0% ila 100,0%
(100,0%, maksimum frekans
F00.10'a karsilik gelir)

100,0

F12.56 —
F12.58

Rezerv
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Anlik Elektrik 0: Devre Disi
F12.59 Kesintisi Eylem 1: Yavaslat 0 *
Segimi 2: Yavaslat ve durdur
Anlik durdurma
F12.60 eylemi askiya alma %80,0 ila %100,0 %85,0 *
karar voltaji
Anlik elektrik
F12.61 kesintisi voltaji geri 0,00 saniye ila 100,00 saniye 0,50 saniye *
kazanim algilama
suresi
Anlik gii¢ kesintisi o S
F12.62 eylem degerlendirme | 060.0 ila %100,0 (Standart Bus %80,0 *
. Gerilimi)
gerilimi
Yik Duslrme 0: Devre Disi
F12.63 Korumasi Segimi 1: Etkin 0 *
Yik Duslst .
F12.64 Algilama Seviyesi 0,0 ila 100,0% 10,0 *
Yik Duslst . . .
F12.65 Algilama Siresi 0,0 ila 60,0 saniye 1,0 saniye *
F12.66 Yedek — 0 *
F12.67 Sakla — 0 *
F12.68 Ez?gl: Hiz Sapma 0,0% ila 50,0% (Maksimum Frekans) 20,0 *
SVC Hiz Sapmasi Lo
F12.69 Asimi Algilama 0.0 saniye: AIglAIama yok 0,0 saniye *
> 0,1 ila 60,0 saniye
Suresi
F12.70 K’;”"k tutma Kazang | 45 100 40 e
F12.71 (AnlikiAnitk Olmayan | - ¢ 5 109 30 %
Integral Katsayisi Ki
Anlik
F12.72 durma/durmasiz 0,0ila300,0 s 20,0s ¥
yavaglama siresi
Birimler: Asir YUk Tasiyici Otomatik
Ayari
0: Devre Disi
) 1: Etkin
F12.73 Ta§|y|0|_0t_omat|k Onlar basamagi: Baslangigta tasiyici 11 *
Ayar Secimi .
otomatik ayari
0: Devre Disi
1: Etkin
Yuzler, binler, on binler: Ayriimis
F13 Grup lletisim Parametreleri
Parametre Fabrika
Parametre Adi Parametre Secimi Varsayilan S
kodu o Degistir
Degeri
0—1: Ayrilmis
2:1200 BPS
3: 2400 BPS
o 4: 4800 BPS
F13.00 B'\;l%DgLZJIS lletisim 5: 9600 BPS 6 *
6: 19200 BPS
7:38.400 BPS
8:57.600 BPS
9: 115200 BPS
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0: Eslik Yok (8-N-2)
MODBUS Veri 1: Cift Parite (8-E-1)
F13.01 Formati 2: Tek Parite (8-O-1) 1 *
3: Eslik Yok (8-N-1)
F13.02 Yerel Adres lila 247 1 *
F13.03 MODBUS Yanit 0ila 20 ms 2 *
Gecikmesi
RS485 lletigim 0,0: Gegersiz )
F13.04 Zaman Asimi 0,1 ila 60,0 saniye 0.0 saniye *
0: Standart olmayan MODBUS
F13.05 S’Z'?n?iBUS Protokol | tokolil 1 *
¢ 1: Standart MODBUS protokoli
RS485 lletigimi .
F13.06 Okuma igin Akim 2: 0,01 A 0 *
e D :0,1A
Cozinurlugu
. 0: K890 Protokolu
F13.07 ot letsim 1: A900 Protokolii 0 *
¢ 2-10: Ayrilmig
RS485 lletisim . )
F13.08 Zaman Agimi ?: Eer Zf:]nan:tk::d devre dis! 0 b 4
Algilama Secimi - apalma sirasinda devre dis
F13.09 Orantih - baglanti | 9 4 10,00 1,00 %
katsayisi
F14 Grup Tus Takimisi ve Ekran
Fabrika
FEIEITEIE Parametre Adi Parametre Segimi Varsayilan .
kodu o Degistir
Degeri
F14.00 Yedek - 0 *
0: STOP/RESET tusunun kapatma
islevi yalnizca Tus Takimi galisma
F14.01 i SIJV?P/RESET Tusu modunda etkindir ) 1 ¥
s 1: STOP/RES tusunun kapatma Islevi
tum galisma modlarinda etkindir
0000 ~ FFFF
Bit00: Calisma Frekansi 1 (Hz)
Bit01: Ayar Frekansi (Hz)
Bit02: Veri Yolu Gerilimi (V)
Bit03: Cikis Gerilimi (V)
Bit04: Cikis Akimi (A)
Bit05: Cikis Guciu (kW)
Bit06: Cikis Torku (%)
LED Ana Ekran Bit07: Terminal Girig Durumu
F14.02 Parametreleri 1 Bit08: Terminal Cikis Durumu 1 *
Bit09: Al Gerilimi (V)
Bit10: Ayrilmis
Bit11: Basing Geri Beslemesi (MPa,
Kg)
Bit12: Ayrilmig
Bit13: Ayrilmig
Bit14: Yik Hizi Gostergesi
Bit15: PID Ayari
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F14.03

LED Ana Calisma
Ekrani Parametresi 2

0000 ila FFFF

Bit00: PID geri beslemesi

Bit01: PLC Asamasi

Bit02: Ayrilmis

Bit03: Calisma Frekansi 2 (Hz)
Bit04: Kalan Calisma Siresi
Bit05: Al Diizeltmesinden Onceki
Gerilim (V)

Bit06: Ayriimis

Bit07: Basing ayari (MPa, Kg)
Bit08: Dogrusal Hiz

Bit09: Mevcut Calisma Siresi (Saat)

Bit10: Mevcut Calisma Siresi (Dakika)

Bit11: Ayrilmis
Bit12: lletisim Ayar Degeri
Bit13: Ayrilmis

Bit14: Ana Frekans A Gostergesi (Hz)

Bit15: Yardimci frekans B gostergesi
(Hz)

F14.04

LED kapatma ana
ekran parametreleri

0000 ~ FFFF

Bit00: Ayar frekansi (Hz)
Bit01: Veri yolu gerilimi (V)
Bit02: Terminal Giris Durumu
Bit03: Terminal ¢ikis durumu
Bit04: Al gerilimi (V)

Bit05: Ayrilmig

Bit06: Panel potansiyometre gerilimi
(V)

Bit07: Ayrilmis

Bit08: Ayriimis

Bit09: PLC Asamasi

Bit10: YUk Hizi

Bit11: PID Ayari

Bit12: Ayrilmis

Bit13: Basing Geri Beslemesi
(MPa,Kg)

Bit14: Giris Gerilimi (V)

Bit15: Calisma Frekansi 1 (Hz)

33

F14.05

LED yardimci ekran
parametreleri

Oila 80

F14.06

Kapatma Sirasinda
LED Yardimci Ekran
Parametreleri

Oila 80

38

F14.07

Yik Hizi
Gorlnttleme
Katsayisi

0,0001 ila 6,5000

1,0000

F14.08

invertér Modiilii Isi
Emici Sicakhd

0°C ila 100°C

F14.09

Toplam Calisma
Suresi

0 saat ila 65535 saat
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Hiz Gostergesi

LED Birimi: YUk Hizi (d00.14)
Goruntlleme Katsayisi

0: 0 ondalik basamak

1: 1 ondalik basamak

2: 2 ondalik basamak

F14.10 Ondalik Basamak . 21 Y
Sayisi 3: 3 ondalik basamak
LED Onlar Basamagi: Geri Besleme
Hizi (d00.19) Gérlintiileme Katsayisi
1: 1 ondalik basamak
2: 2 ondalik basamak
Toplam Calisma . B
F14.11 Siiresi 0ila 65.535 saat .
F14.12 Toplam g tiketimi Oila 65.535 kWh - .
F14.13 Donanim Sirim ) ; .
Numarasi
F14.14 Yazilim Strimi - - .
Yazilim Parti
F14.15 Numarasi - 3.0410 .
F15 Grup Fonksiyon Kodu Yonetimi
Parametre e
Parametre Adi Parametre Segimi Varsayilan -
kodu Dederi Degistir
egeri
F15.00 Kullanici Sifresi 0 ila 65535 0 *
0: Islem yok
1: Motor parametreleri hari¢ tim
kullanici parametrelerini fabrika
F15.01 Parametre Baglatma | ayarlarina geri yikle 0 *
2: TUm kullanici parametrelerini
fabrika ayarlarina geri yikle
3: Gunluk bilgilerini sil
F15.02 Fg_nk_siyon__ ) kodu 0 Deg@t!r!lebilir 0 %
degistirme 6zellikleri 1: Degistirilemez
F15.03 Koruyun — 0 .
F15.04 Sakla — 0 .

Parametre el
bl Parametre Adi Parametre Secimi Va[;sgyll_an Degistir
egeri
F16.00 ila
F16.04 Yedek — 0 ¥
F16.05 Pompa  Bekleme | 3600 o saniye 2,0 *
) Suresi ! ! ’
F16.06 Pompa Uyanma | 4 a600 9 1,0 *
Bekleme Siresi
Pompa Uyanma
F16.07 Basing Noktas! (0,0-100,0%) x (F16.08) %80,0 *
F16.08 On Ayarli Basing 0,00-F16.09 (MPa, kg) 5,00 b
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F16.09 Sensor Araligi 0,00-100,00 (MPa, kg) 10,00 *
Glines Panelinin
F16.10 Maksimum Gug 0,0%-100,0% 81,0 Y
Noktas!
F16.11 VF Hiz Dizenleme | 549 14 2,000 1,000 *
Katsayisi
F16.12 MPPT Tepe Galisma | 16 13) ~200,0% 100,0% *
Gerilimi
MPPT Dusik Nokta .
F16.13 Calisma Gerilimi 0,0% (F16.12) 75,0 *
MPPT Yiiksek Nokta : :
F16.14 Gerilimi Frekans 0,00 Hz ila Maksimum Frekans 50,00 *
(F00.10)
Noktas!
MPPT Dusik Nokta . .
F16.15 Gerilim Frekansi (26%01'3§2fa3ak5'm“m frekans 0,00 *
Noktas! )
MPPT Disik
F16.16 Gerilim Koruma %40,0 ila %100,0 %45,0 *
Noktasi
Su eksikligi algilama 0,00 Hz ila maksimum frekans
Fi6.17 baslangi¢ frekansi (F00.10) 10,00 *
Fotovoltaik Su
Pompasi Su Kithgi Bosta akimin %0,0 ila %300,0"
F16.18 Algilama Akiminin (F03.10) 0.0 *
Bosta Akimina Orani
Fotovoltaik Su
F16.19 Pompasi Dulsik Su 0-6000,0 s 0,0 Yo
Algilama Siresi
Fotovoltaik ~ Dusuk . . I
F16.20 Gerilm  Otomatik | O-11126000,0 saniye (0,0 degeri 2,0 *
. ) otomatik baslatmayi devre disi birakir)
Baslatma Gecikmesi
Fotovoltaik Su - .
F16.21 Eksikligi  Otomatik bg' lI;frggo;%2\I(r2'%ld?%?rr;;tr‘;mat'k 15,0 *
Baglatma Gecikmesi $ Y $
F16.22 Gii¢c Arama Suresi 0,050 ila 60,000 0,500 *
F16.23 Gli¢c Arama Kazanci 10 ila 500 125 *
F16.24 Glg Arama  Hizt | 4 1609 100 *
Kazanci
F16.25 Arama Oncesi Artis |, 41 13 600,00 saniye 15,00 *
Sikligr Suresi
F16.26 Arama Oncesi Asagl |, 41 jia 600,00 saniye 15,00 *
Doénustirme Sdresi
F16.27 Pompa  Bekleme | 4 o 14 st sinir frekanst (F00.12) 20,00 *
Frekansi
F17 Grup Kontrolli Optimizasyon Parametreleri
Parametre Fabrika
Parametre Adi Parametre Secimi Varsayilan S
kodu o Degistir
Degeri
DPWM Anahtarlama 0,00 Hz ile Maksimum Frekans
F17.00 Ust Frekans Sinini (F00.10) aras 8,00 Hz *
F17.01 PWM Modulasyon 0: Asenkron Modulasyon 0 %

Modu

1: Senkron Modulasyon
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Ol Bolge Telafisi 0: Dengeleme Yok
F17.02 Modu Segcimi 1: Dengeleme Modu 1 *
0: Rastgele PWM devre disi
F17.03 R§stgfle PWM 1ila 10: PWM tasiyici frekansi 0 *
Derinligi . AT
rastgelelestirme derinligi
Dalga bazinda akim .
F17.04 sinirlama 0: De\_/re digt 1 Y
) . 1: Etkin
etkinlestirme
Gerilim Asin .
F17.05 Modiilasyon Faktsrii 100 ila 110 105 *
F17.06 Dustik Gerilim 200,0 V ila 2000,0 V 350,0 V *
Noktas! Ayari
F17.07 Ayrilmig — 0 *
Asiri Gerilim Noktasi . Model
F17.08 Ayar 200,0 vV FFF,13 Onayi *
F17.09 ila
F17.10 Ayrilmig — 0 *
FFF Grubu Uretici Parametreleri
Fabrika
Parametre kodu Parametre Adi Parametre Segimi Varsayilan -
Dederi Degistir
egeri
FFF.00 Uretici Sifresi 0ila 65535 0 *
d00 Grup Temel izleme Parametreleri
Fabrika
Pakrs(rjrlljetre Ad Varsayilan Degistir
Degeri g
d00.00 Calisma Frekansi (Hz) 0,01 Hz 7000H
d00.01 Frekans Ayari (Hz) 0,01 Hz 7001H
d00.02 Bus voltaji (V) 01V 7002H
d00.03 Cikis Gerilimi (V) v 7003H
d00.04 Cikis Akimi (A) 0,01 A 7004H
d00.05 Cikis Glcl (kW) 0,1 kw 7005H
d00.06 Cikis Torku (%) 0,10 7006H
d00.07 Terminal Girig Durumu 1 7007H
d00.08 Terminal Cikis Durumu 1 7008H
d00.09 Al Gerilimi (V) Akim (mA) 0'0%\/1’0'01 7009H
d00.10 Ayrilmis 0,01V 700AH
d00.11 Basing Geri Beslemesi (MPa, Kg) 0,00 700BH
d00.12 Tutma 0 700CH
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d00.13 Ayrilmig 0 700CH
d00.14 Yik Hizi Gostergesi 1 700EH
d00.15 PID Ayari 1 700FH
d00.16 PID Geri Beslemesi 1 7010H
d00.17 PLC Asamasi 1 7011H
d00.18 Ayrilmig 0 7012H
d00.19 Geri Besleme Hizi (Hz) 0,01 Hz 7013H
d00.20 Kalan Calisma Sdiresi 0,1 dk 7014H
d00.21 Al On Kalibrasyon Gerilimi (V)/Akim (mA) wo%oloé N 7015H
d00.22 Yedek 0 7016H
d00.23 Basing Ayari (MPa, Kg) 0,00 7017H
d00.24 Dogrusal Hiz 1 m/dk 7018H
d00.25 Mevcut Calisma Sdresi 1 dak 7019H
d00.26 Mevcut galisma siiresi 0,1 dk 701AH
d00.27 Yedek 0 701BH
d00.28 iletigim Ayari Degeri %0,01 701CH
d00.29 Ayrilmis 0 701CH
d00.30 Ana Frekans A Ekrani 0,01 Hz 701FH
d00.31 Yardimci Frekans B Ekrani 0,01 Hz 701FH
d00.32 Ayriimig 0 7020H
d00.33 Ayriimisg 0 7021H
d00.34 Motor Sicakligl Degeri 1°C 7022H
d00.35 Hedef Tork (%) 0,1 7023H
d00.36 Yedek 0 7024H
d00.37 Gli¢ Faktoru Agisi 0,1° 7025H
d00.38 Girig Gerilimi (V) 0,0V 7026H
d00.39 VF Ayirma Hedef Gerilimi v 7027H
d00.40 VF Ayirma Cikis Gerilimi v 7028H
d00.41 Girig Terminali Durumu Gérsel Gostergesi 1 7029H
d00.42 Cikis terminali durumu sezgisel gosterge 1 702AH
d00.43 Giris termina(lli:Eg;sﬁ?g/g%gfj':rgnmki;iﬁg‘ilso?l gostergesi 1 1 702BH
d00.44 Giris terminali Fonksiyon durumu sezgisel gésterge 2 1 702CH

(Fonksiyon 41-Fonksiyon 80)
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d00.45 Ariza Bilgisi 1 702DH
d00.58 Ayrilmig 0 703AH
d00.59 Ayar frekansi (%) 0,01% 703BH
d00.60 Calisma Frekansi (%) %0,01 703CH
d00.61 invertér Durumu 1 703DH
d00.62 Mevcut Ariza Kodu 1 703EH
d00.63 Ayrilmig 0,00% 703FH
d00.64 Tut %0,01 7040H
d00.65 Tork Sinin %0,10 7041H
d00.66 ile Rezerve B B
d00.78 arasi
d00.79 Ayar Noktasi Sicakhgi 1°C 704FH

lil. Ariza Teshisi ve Onlemler

Calisma sirasinda bir anormallik meydana gelirse, invertér PWM cikisini derhal engeller ve ariza
koruma moduna geger. Ayni anda, Tus Takimide yanip sénen ariza kodu mevcut ariza bilgisini gosterir.
ALM ariza géstergesi de yanar. Bu noktada, nedeni Ozelliklerik ve ilgili diizeltici énlemleri uygulamak igin
bu bélimde agiklanan sorun giderme ydntemlerini izleyin. Sorun devam ederse, dogrudan sirketimizle
iletisime gegin. ligili gdziimler igin Tablo 9-1 Ariza Teshisi ve Sorun Giderme béliimiine bakin.

Calistirma
Ariza Adi Paneli Sorun Giderme Sorun Giderme Onlemleri
Ekran
1. Harici anzalar giderin

1. Invertér gikis devresinde kisa 2. Reaktorleri veya cikis filtrelerini
devre takin

2. Motor ve invertor kablolarinin 3. Hava kanallarinda tikanma olup
asir uzun olmasi olmadigini kontrol edin ve fanin

invertér Unitesi E-01 3. Modul agir isinmasi diizgun calistigini dogrulayin
Korumasi 4. Invertordeki i¢ kablolarin gevsek ve sorunlari giderin

olmasi 4. Tim kablolari saglam bir sekilde

5. Ana kontrol kartinda ariza baglayin

6. Sirtci kartinda ariza 5. Teknik destek alin

7. invertdr modiilinde ariza 6. Teknik destek alin

7. Teknik destekle iletisime gecin
1. invertér cikis devresinde toprak 1. Harici arizalari giderin
hatasi veya kisa devre 2. Motor parametre tanimlamasi
2. Parametre tanimlamasi yapin
yapilmadan vektor kontrol modu 3. Hizlanma suresini artirin
etkinlestiriimistir 4. Manuel tork artisi veya V/F
Hizlanma Agin 3. Hizlanma suresi ¢ok kisa egrisini ayarlayin
E-02 4. Manuel tork artirma veya uygun 5. Gerilimi normal araliga ayarlayin

Akim

olmayan V/F egrisi
5. Gerilim gok dusuk
6. Zaten donmekte olan bir motoru
calistirmaya calismak
7. Hizlanma sirasinda ani yik artisi
8. invertér kapasitesi yetersiz

6. Hiz izleme baslatmasini segin
veya motor durana kadar bekleyin

yeniden baglatmadan 6nce

7. Ani yuki kaldirin

8. Daha yuksek gug¢ derecesine
sahip bir VFD segin

-37-




1. VFD ¢ikis devresinde toprak hatasi
veya kisa devre

2. Parametre tanimlamasi
yapilmadan vektor kontrol modu

1. Dis arizalan giderin
2. Motor parametre tanimlamasini

Yavasglama etkinlestirilmistir gergeklestirin
sirasinda asiri E-03 3 Yavz Iama$si]resi ok kisa 3. Yavaslama sdresini artirin
akim ’ as Jrest ¢ 4. Gerilimi normal araliga ayarlayin
4. Gerilim gok duslk Lo
Lo 5. Ani yik dalgalanmalarini ortadan
5. Yavaslama sirasinda ani yik artisi Kaldirin
6. Fren Unitesi veya fren direnci takili . .
degil 6. Fren unitesi ve direng takin
1. Invertor ¢ikis devresinde toprak 1. Harici anzalan giderin
hatasi veya kisa devre var 2. Motor parametre tanimlamasini
2. Parametre tanimlamasi e.r ekle t?rin
Sabit hizda asin yapilmadan vektor kontrol modu gergexiest N
E-04 . S 3. Gerilimi normal araliga ayarlayin
akim etkinlestirilmistir L
- - 4. Ani ylk dalgalanmalarini ortadan
3. Gerilim gok dusik Kaldirin
4. Calisma sirasinda ani yik artisi 5. Daha viiksek giic d .
5. Invertor kapasitesi yetersiz - Dana yuksek guc derecesine
sahip bir VFD segin
1. Girig voltaji cok yiiksek
2. Hizlanma sirasinda motoru 1. Gerilimi normal araliga ayarlayin
Hizlanma Agiri E-05 surtikleyen harici kuvvet 2. Dig kuvveti ortadan kaldirin veya
Gerilimi 3. Hizlanma siiresi ¢ok kisa bir fren direnci takin
4. Fren Unitesi veya fren direnci 3. Hizlanma sdiresini uzatin
takih degil 4. Bir fren Unitesi ve direnci takin
1. Girig gerilimi ¢ok yiksek
Yavaslama 2. Yavaglama sirasinda motoru 1. Gerilimi normal araliga ayarlayin
swasmja asim E-06 surtikleyen harici kuvvet 2. Dis kuvveti ortadan kaldirin veya
erilim S 3. Yavaslama sdlresi ¢ok kisa bir fren direnci takin
9 4. Fren Unitesi veya fren direnci 3. Yavaslama stresini uzatin
takih degil 4. Bir fren Unitesi ve direnci takin
1. Girig gerilimi ¢ok yiksek
Sabit hizda asin E-07 2. Calisma sirasinda motoru 1. Gerilimi normal araliga ayarlayin
gerilim surukleyen harici kuvvet 2. Harici gucl kesin veya bir fren
direnci takin
Kontrol gli¢ 1. Girig voltaji belirtilen araligin 1. Girig voltaji belirtilen araligin
- E-08
kaynag arizasi digindadir digindadir
1. Anlik elektrik kesintisi
2. Irlvertor giris voltaji belirtilen 1. Hatay! sifirlayin
araligin digindadir 2 Gerilimi | arah |
Dusik voltaj 3. Anormal bar voltaji - >erilimi normal araliga ayariayin
hatasi E-09 4. Dogrultucu képriisi ve tampon 3. Teknik destek alin
direnoanzae ¥ P 4. Teknik destek alin
irenci anzas 5. Teknik destek alin
5. Surlcu kartinda ariza .
6. Teknik destek alin
6. Kontrol karti arizasi
1. YUk azaltin ve motoru ve
; . . . 1. YUk asirn mi yoksa motor durmus mekanik bilesenleri inceleyin
Invertdr agin yiik E-10 mu? 2. Daha yiiksek gug¢ degerine sahip
2. VFD kapasitesi yetersiz mi? bir VFD segin
1. Cevre devrelerindeki sorunlari
1. Anormal tg fazl giris guict inceleyin ve giderin
Motor asirt yiikii E-11 2. Surlcu kartinda ariza 2

3. Yildinm koruma kartinda ariza
4. Ana kontrol karti arizasi

2. Teknik destek alin
3. Teknik destek alin
4. Teknik destek alin
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1. Anormal U¢ fazh giris glic kaynagi
2. Suricl karti arizasi

1. Cevre devrelerindeki sorunlari
inceleyin ve giderin

Giris faz kaybi E-12 3 Yildinm koruma kartinda ariza 2. Tekn!k destek alin
4. Ana kontrol kart 3. Teknik destek alin
- AAna kontrol karti arizas 4. Teknik destek alin
1. Invertnten motra e SR
kablolamada anormallik ’ ¢ 1a: g
2. Motor galismasi sirasinda g fazli paralel olarak dogru sekilde
Cikis Faz Kaybi E-13 ) AN baglandigini dogrulayin
cikis dengesizligi :
o O Sorun giderme
3. Surlicu kartinda ariza f
4 Modil arizas 3. Teknik destek alin
- Modul anizas 4. Teknik destek alin
1. Ortam sicakligi gok yliksek 1. Ortam sicakligini disurin
Modiil asir 2. Hava akis yolunda tikanma 2. Hava kanalini temizleyin
|smmas§| E-14 3. Fan arizasi 3. Fani degistirin
4. Modlil termistor arizasi 4. Termistord degistirin
5. Hasarli invertér moduill 5. Invertér moduliini degistirin
Harici Cihaz 1. Cok fonksiyonlu terminal X i .
Arizasi E-15 zerinden harici ariza sinyallerini girin 1. Islemi sifirlayin
1. Ana bilgisayar arizas| :j.inAna bilgisayar kablolarini kontrol
2. lletisim kablosunda ariza e2 iletigim kablosunu inceleyin
_— 3. lletigim genisletme karti F00.28 - aeust ) yn -
lletisim Hatasi E-16 icin vanlis avarlar 3. lletisim genigletme karti tirind
¢in yaniis ayarar - dogru sekilde yapilandirin
3. F13 grubu iletisim parametresinin 4. lletisim parametrelerini dogru
yanlig yapilandiriimasi sekilde yapilandinin
Akim Algilama E-18 1. Hall cihazinda ariza olup 1. Hall sensoriini degistirin
Hatasi olmadigini kontrol edin 2. Sirtict kartini degistirin
2. Siriici kartinda ariza
1. Motor parametreleri, tip plakasi tk’:;tg; p%rringitfiljergl”t&
Motor Ayarlama E-19 ozelliklerine gére ayarlanmamis 2 arlayin 9 gru
Hatas! 2. Parametre tanimlama islemi %/ inv{zrtérden motora giden kablolari
zaman asimina ugradi . . 9
kontrol edin
EEPROM
Okuma/yazma E-21 1. Hasarli EEPROM yongasi 1. Ana kontrol kartini degistirin
hatasi
Invertér 1. Asint gerilim meveut ) 1. A_sm gerilim ariza prosedrlerini
Donanimi E-22 2. Asiri akim algilandi izleyin
Hata s 9 2. Asiri akim arizasi olarak ele alin
Toplarp Qal@ma - 1. Parametre baglatma Iglevini
Suresi E-26 1. Toplam galisma slresi ayarlanan kullanarak giinlidt temizlevin
Ariza seviyesi degere ulasir 9 9 Y
asildi
Kullanici tammli 1. Kullanici tanimli ariza 1 sinyalini
E-27 Gok Islevli baglanti noktasi X 1. Sifirlama iglemi
Hata 1 A oF
Uzerinden girin
Kullanici tanimh E-28 1. Cok Islevli terminal X_uzer_lnldelnl 1. Sifirlama iglemi
Hata 2 kullanici taniml ariza 2 sinyalini girin
Toplam Calisma 1 Toplam calisma siiresi avarlanan 1. Parametre baglatma Islevini
Suresi E-29 d - oP | cals 4 kullanarak ginlugu temizleyin
Hata egere ulasir _
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1. Yukin baglantisinin kesilip
e e ; .. ; kesilmedigini veya F12-64 ve
Yk Dsisi E-30 1.“In\_/ertor Q§I|§ma akimi F12-64 F12-65 parametre ayarlarinin gergek
Hatasi deg@erinden dusiik ]
calisma kosullaryla eslesip
eslesmedigini dogrulayin
Calisma
sirasinda PID . . -
geri besleme E-31 1. PID geri beslemesi F09.26 ayar ez.inp\llg ge'rzlol;ezlgrrJiSIZ);alll)?rl gg?g;l
kaybi noktasindan daha diistik 4 -£oyruyg 9
i ayarlayin
Geri besleme
kaybi hatasi
1. Yk asin midir veya motor 1. YUkl azaltin ve motoru ve
Dalga bazli akim ‘ s ¥ mekanik kosullari kontrol edin
E-40 durmus mu? 2 . . .
sinilama hatasi ; . P . 2. Daha yliksek gu¢ degerine sahip
2. Invertor kapasitesi yetersiz ] .
bir VFD segin
1. Parametre tanimlamasi 1. Motor parametre tanimlamasini
Asiri hiz yapiimamis gergeklestirin
sapmasi E-42 2. Hiz sapmasi algilama 2. Algilama parametrelerini gergek
Ariza parametreleri F12.68 ila F12.69 igin kosullara gére uygun sekilde
uygun olmayan ayarlar ayarlayin
1. Motor parametreleri gergek 1. Motor parametrelerinin
Baslangic E-51 degerlerden 6nemli dlgiide dogrulugunu yeniden kontrol edin ve
konumu hatasi Ozellikle nominal akimin gok dustk
sapmaktadir . . .
ayarlanip ayarlanmadigina dikkat edin
: Mas;er-slave Slave Unitesinde ariza. Slave Slave ariza kodundan baslayarak
sisteminde slave E-55 GUnitesini inceleyin ariza giderme iglemini gergeklestirin
kontrol arizasi Y 9 s gere stnn.
Fren borusu Fren direnci kisa devre yapmis veya Fren direncini kontrol edin veya
E-60 e A
koruma hatasi fren modiiliinde ariza var teknik destek alin
Fotovoltaik Su ) - L ) .
Seviyesi Algilama E-65 a::c:;tgr\;o;ti;:; pompasi dusik su b;i/:'rl]ntllar icin F16.10 ila F16.26'ya
Hatasi 9
Yaygin Arizalar ve Goziimleri
Sga Ariza Belirtisi Olasi Nedenler Cozim
Sebeke gerilimi yok veya gerilim
cok dustk;
Invertdr siriich kartindaki
anahtarlamali gli¢ kaynagi arizasi;
. Dogrultucu képriistiinde hasar; Girig gui¢ kaynagini kontrol edin;
1 eErl;% ag:g;ﬁ; :(s)?nra invertérdeki tampon direnci hasarli; Veri yolu voltajini kontrol edin;
9 Y Kontrol karti veya Tus Takimide Servis igin Ureticiye bagvurun;
ariza;
Kontrol karti ile sirlict karti veya
Tus Takimi arasindaki baglanti
kopuk.
Suricu karti ile kontrol karti
arasindaki baglanti zayf;
Kontrol kartindaki bilesenler hasarli;
2 ..A9'|'$ ?kramnda Motor veya motor kablolarinda Servis igin Ureticiye bagvurun;
P.OFF" yaziyor ~ .
toprada kisa devre var;
Hall sensor arizasi;
Sebeke gerilimi cok dusik
Caligtirma ekrl:am " Fan arizasi veya rotorun sikismasi; Fani degistirin;
normal, ancak "P.OFF A
3 mesaji goriniyor ve Cevresel kontrol terminali Disaridan kaynaklanan kisa devre
. kablolarinda kisa devre; arizalarini giderin;
Uinite galismaya
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bagladiktan hemen
sonra duruyor

Sik E-14 (moddl asir
I1sinma) hatasi

Taslyici frekansi gok ylksek
ayarlanmis.

Fan hasarli veya hava kanali
tikanmis.

invertérdeki dahili bilesenler
(termokupl veya digerleri) hasarli

Tasiyici frekansi duslriin (F00.15);

Fani degistirin ve hava kanalini
temizleyin;

Servis igin Ureticiye basvurun;

invertor galismaya
5 bagladiktan sonra
motor donmuyor.

Motor ve motor kablolamasi;

Yanlis VFD parametre ayarlari
(motor parametreleri);

Surlcu karti ile kontrol karti
kablolari arasindaki baglanti zayif;

Surlicu kartinda ariza;

VFD ile motor arasindaki kablolari
tekrar kontrol edin;

Motoru degistirin veya mekanik
arizalari giderin;

Motor parametrelerini kontrol edin ve
sifirlayin;

6 X terminali arizasi.

Yanlig parametre ayarlari;
Harici sinyal hatasi;
Kontrol karti arizasi;

FO7 grubuyla ilgili parametreleri
kontrol edin ve sifirlayin;

Harici sinyal kablolarini yeniden
baglayin;

Uretici servisine bagvurun;

invertor sik sik asir
7 akim ve agiri gerilim
hatalari bildiriyor.

Yanlig motor parametre ayarlari;
Uygun olmayan

hizlanmal/yavaslama siresi ayarlari;
Yk dalgalanmalari;

Motor parametrelerini sifirlayin veya
motor ayarlamasini gergeklestirin;

Uygun hizlanma/yavaslama sireleri
ayarlayin;

Servis igin Ureticiye basvurun;

G agildiginda
8 ekrandaki tum rakamlar
yanar

Kontrol kartindaki bilesenler hasarli;

Kontrol kartini degistirin;

Ek 1: Modbus iletisim Protokolii

E502 serisi frekans donusturiict, bir RS485 iletisim arayizi sadlar ve Modbus-RTU slave iletisim
protokoliinli destekler. Kullanicilar, bir bilgisayar veya PLC araciligiyla merkezi kontrol sagdlayabilir. Bu
iletisim protokoll, invertdr calisma komutlarini ayarlamak, fonksiyon kodu parametrelerini degistirmek veya

okumak igin kullanihr.

merkezi kontroll gergeklestirmek igin bir bilgisayar veya PLC kullanabilir. Bu iletisim protokol(, invertor
galisma komutlarinin ayarlanmasini, fonksiyon kodu parametrelerinin degistiriimesini veya okunmasini ve
invertériin calisma durumunu ve ariza bilgilerini almayi saglar.

1. Protokol igerigi

Bu seri iletisim protokolU, seri iletimde kullanilan bilgi igeridini ve formatini tanimlar. Sunlari igerir: ana

bilgisayar yoklama (veya yayin)

bicimi; istenen eylemler, iletilen veriler ve hata kontrolleri icin Fonksiyon kodlari dahil olmak tzere ana
bilgisayar kodlama ydntemleri. Slave yaniti
ayni yaply! izler ve sunlari igerir: eylem onayi, geri dénis verileri ve hata kontroll. Slave, bilgi alirken bir

hatayla kargilasirsa

veya ana bilgisayar tarafindan istenen eylemi tamamlayamazsa, yanit olarak bir ariza mesaji olugturur ve

bunu ana bilgisayara geri génderir.

2. Uygulama Ydntemi

Frekans donUstiricl, RS485 veriyolu ile donatiimig bir "tek ana, coklu bagimli" PC/PLC kontrol agina
baglanir ve bir iletisim bagimlisi olarak Fonksiyon gordr.

3. Veri Yolu Yapisi
(1) Donanim Araylzu

invertér terminalleri 485+ ve 485-, Modbus iletisim arayiizii olarak Fonksiyon gériir.

(2) Topoloji

Tek ana, goklu bagiml sistem. Agdaki her iletisim cihazinin benzersiz bir bagimli adresi vardir. Bir
cihaz, iletisim ana cihazi (genellikle bir PC ana bilgisayari, PLC, HMI vb.) olarak gérev yapar ve bagimlilara
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parametre okumak veya yazmak igin aktif olarak iletisimi baglatir. Diger cihazlar, ana cihazin sorgularina
veya iletisim islemlerine yanit veren iletisim bagimlilar olarak gérev yapar. Ayni anda yalnizca bir cihaz veri
iletebilir, digerleri ise alim modunda kalir. Slave adresleri 1-247 araliginda atanir ve 0 numara yayin adresi
olarak ayriimistir. Agdaki her slave adresi benzersiz olmalidir.

(3) lletisim lletim Yéntemi

Asenkron seri, yari gift yonli iletim. Veriler, seri asenkron iletisim sirasinda gergeveler halinde iletilir.

MODBUS-RTU protokoli, iletisim veri hattindaki bekleme siiresinin 3,5 baytlik iletim suresini astiginda,
bunun yeni bir iletisim gergevesinin baslangicini gésterdigini belirtir.

Main station sends 1 Slave response 1 Main station sends 2 Slave response 2

:XXIII] XXH]]XXII[I:XXI]H XXHIIXXIIII_ NP 1111101 114110111 l:

] /I
>3sByte Data frame )3 sty Data frame

|Tldnsm|sslon time Transmission time I

C500 serisi frekans donustiriculer, Modbus-RTU slave iletisim protokolini igerir. Master'in
"sorgularina/komutlarina" yanit verebilir veya master'in "sorgulari/komutlar" temelinde ilgili eylemleri
gerceklestirebilir ve iletisim verisi yanitlarini génderebilirler.

Ana bilgisayar, bir kisisel bilgisayar (PC), endustriyel kontrol ekipmani veya programlanabilir mantik
denetleyicisi (PLC) olabilir. Ana bilgisayar, belirli bir bagimli ile bireysel olarak iletisim kurabilir veya tum alt
bagimlilara mesajlar yayinlayabilir. Bireysel ana bilgisayar erisimi "sorgulari/lkomutlari” icin, erisilen bagimh
bir onay gergevesi dondirmelidir. Ana bilgisayar tarafindan génderilen yayin mesajlari igin, bagilinin ana
bilgisayara yanit gdndermesi gerekmez.

4. lletisim Veri Yapisi

C500 serisi frekans donusturtculer icin Modbus protokolu iletisim veri formati asagidaki gibidir.
Déniistiiriicii yalnizca Word tipi parametrelerin okunmasini veya yazilmasini destekler. llgili iletisim okuma
islemi komutu 0x03; yazma islemi komutu ise 0x06'dir. Bayt veya bit okuma/yazma islemlerini desteklemez:

>3.5Byte 1 Byte 1 Byte 2Byte  2Byte 2Byte

( 2 S | e (¢ * el & \
T R ) Number of| -
Master Station Read Idle (frame header) |4e5nation|  READ [ Function code address function' | - GRC check and
Command Frame ddress | 0x03 ek Heel
L - ) A
Calculate CRC check == == =— —— — — — |

Teorik olarak, ana bilgisayar ayni anda birkag ardisik Fonksiyon kodunu okuyabilir (burada n degeri
12’ye kadar gikabilir); ancak, mevcut Fonksiyon kodu grubundaki son Fonksiyon kodunu asmamasi
gerektigine dikkat edin, aksi takdirde bir hata yaniti dondurdlur.
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>3.5 Byte 1 Byte 1 Byte 2Byte  (2n)Byte 2 Byte

( = A e | ) | (R U 3 i —
Read response frame D Read | Number of Function code CREeReckard ]
i Idle (frame header) tati command | data bytes parameters sl Idle
fromithestation; SRR el |73 @ el H—L o J
v A
Calculate CRC check == == =— =— =— — — |
>3.5Byte 1Byte 1Byte 2Byte 2Byte 2Byte
; ) [ i : | A i Y N
A g T e e Write Function cod Functi d il |
Meca:ster StagO,Q Write Idle (frame header) station | command unad‘:rne:s ° :r;r;;natc:rsa CRCf‘heCLk and Idle |
ommand Frame " address |  0x08 Heenl Heel N |
Calculate CRCcheck — — — — — — — — — — —
>3.5Byte IByte 1Byte 2Byte 2Byte 2Byte
————— — " — X ; A A\ o
. v - "
Wn%e res) onstetframe idio (e honder) | et M ag|  FUmctioncode F:’;ﬁ::,";:;a CRC gheck and de :
emestanon e address |  0x06 Herl Heerl oo o5
>3.5Byte 1Byte 1Byte 1Byte  2Byte
Hoad:responseemoy ~ = —_———
€ad response error Idle (frame header) [~ siation | 0x83 |[Erortype | CRC checkand Idel l
frame from the station address H—L |
———————— i -0 Error type:
e CRO R = i tains 01: Command code error]|
02: Address error
>3.5Byte 1Byte 1Byte 1Byte  2Byte 03: Data error
A B i I PR A . 04: Command cannot be
( \f processed
Write response error o e ; i Eo tnadicand a1
frame from the station o(mmeheacsr) |Tamten | WS [Emoripe Hl e
v A
Calculate CRC check — — — — — — —

Veri Cergevesi Alani Aciklamasi:

Cerceve Bashdi BASLAT

3,5 karakter aktarim siresini agsan bekleme suresi

Slave Adresi ADR

iletisim adres arali§i: 1 ila 247; 0 = yayin adresi

Komut Kodu CMD

03: Slave parametrelerini oku; 06: Slave parametrelerini yaz

Fonksiyon Kodu Adresi H

Fonksiyon Kodu Adresi L

invertor icindeki dahili parametre adresleri, onaltilik olarak
gOsterilir; Fonksiyon kodu tirdl ve Fonksiyon kodu turt
olmayan parametreler (6r. galisma durumu parametreleri,
calisma komutlar vb.) olarak siniflandirilir. Ayrintilar igin
adres tanimina bakin.

iletim sirasinda, yiiksek bayt diisiik bayttan énce gelir.

Fonksiyon Kodlarinin Sayisi

Bu cercevede okunan fonksiyon kodlarinin sayisi. 1 ise, 1

H fonksiyon kodunun okundugunu gésterir. iletim sirasinda,
- yuksek bayt dusiik bayttan dnce gelir.
Fonksiyon Kodlarinin Sayisi Bu protokol bir seferde yalnizca bir Fonksiyon kodunu
L yeniden yazabilir; bu alan mevcut degildir.
Veri H
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Veri L Yanit verileri veya yazilacak veriler. iletim sirasinda, yiiksek
bayt dislk bayttan énce gelir.
CRC CHK Yiiksek Kontrol degeri: CRC16 saglama toplami. Iletim sirasinda,
yuksek bayt dusiik bayttan dnce gelir. Hesaplama yontemi,
CRC CHK Disiik bu bélimiin CRC kontrolii kisminda ayrintili olarak
aciklanmistir.
END 3,5 karakter igin

CRC Dogrulama Yontemi:
CRC (Déngiisel Artiklik Kontrolii), mesajlarin CRC ydntemine dayali bir hata algilama alani icerdigi
RTU gergeve formatini kullanir. CRC alani, mesaijin tim igerigini dogrular. CRC alani, 16 bitlik bir ikili deger
iceren iki bayttan olusur. lletim cihazi tarafindan hesaplanir ve mesaja eklenir. Alici cihaz, alinan mesaj igin
CRC'yi yeniden hesaplar ve bunu alinan CRC alanindaki degerle kargilagtinir. iki CRC degeri eslesmezse,
bu bir iletim hatasi oldugunu gdsterir.
CRC islemi, bir kayit defterine OXFFFF ylklenmesiyle baslar. Ardindan bir prosediir, mesajdaki ardisik
8 bitlik baytlari kayit defterinin mevcut degeriyle karsilastirir. CRC hesaplamasina yalnizca her karakterden
gelen 8 bitlik veriler dahil edilir; baslangi¢ bitleri, durdurma bitleri ve parite bitleri hari¢ tutulur. CRC
olusturma sirasinda, her 8 bitlik karakter, kayit icerigi ile bir 6zel VEYA (XOR) islemine tabi tutulur. Sonug,
en distk anlamli bite (LSB) dogru kaydirilir ve en ylksek anlaml bit sififlarla doldurulur. Cikarilan LSB
kontrol edilir: LSB 1 ise, kayit 6nceden ayarlanmis bir degerle XOR islemine tabi tutulur; LSB 0 ise, bu adim
atlanir. Bu islem sekiz kez tekrarlanir. Son bit (8. bit) tamamlandiktan sonra, bir sonraki 8 bitlik bayt mevcut
kayit degeriyle ayri ayri XOR islemine tabi tutulur. Kayittaki son deger, mesajdaki tim baytlar islendikten
sonraki CRC degerini temsil eder.
CRC mesajina eklenirken, énce diisiik bayt eklenir, ardindan yiiksek bayt eklenir. Basit CRC Islevi
asagidaki gibidir:
unsigned int crc_chk_value(unsigned char *data_value, unsigned char length)

unsigned int crc_value = OXFFFF;

inti;

while (length--)

{

crc_value *= *data_value++;
for (i=0;i<8;i++)

if (crc_value & 0x0001)
crc_value = (crc_value >> 1) ~ 0xa001;

else

{

}
}

return(crc_value);

crc_value = crc_value >> 1;

}

4. iletigsim Parametreleri igin Adres Tanimi
Okuma/yazma Fonksiyon kodu parametreleri (bazi Fonksiyon kodlari degistirilemez, retici kullanimi
veya izleme igin ayriimigtir):
Fonksiyon kodu grup numarasi ve etiketi kullanilarak adres gdsterim kurallari:
Yiksek bayt: FOO-FFF (F grubu), dOO (d grubu)
Dustiik bayt: 00—FF
Ornek: F00.20 araligi Fonksiyon koduna erismek igin, Fonksiyon kodunun erisim adresi 0xA014 olarak
gosterilir;
Not:
Bazi parametreler, invertor calisirken degistirilemez; digerleri ise invertériin durumuna bakilmaksizin
degistirilemez. Fonksiyon kodu parametrelerini degistirirken, parametre araligina, birimlere ve ilgili
aciklamalara da dikkat edin.
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Fonksiyon Kodu . - . iletisim Degisikligi Fonksiyon Kodu
Grup Numarasi L G RAM'deki Adres
FO0-F15 Grubu 0xA000 ila OXAFFF 0x4000 ila Ox4FFF
F16 ila P17 0xBOOO ila OXBLFF 0x5000 ile 0x51FF arasi
Gruplari
FFF Grubu 0xCFOO0 ile OXCFFF arasi 0x6F00 ile OX6FFF arasi
d00 grubu 0x7000 ila 0x70FF
Not: Stk EEPROM depolama, émrini kisaltir. Bu nedenle, belirli fonksiyon kodlari iletisim modunda
EEPROM depolamasina gerek duymaz; RAM'deki degerleri degistirmek yeterlidir.
5. Durdurma/Galigtirma Parametre Bélimu:
Parametr Parametre Agiklamasi Parametre Parametre Agiklamasi
e Adresi Adresi
* lletisim Ayar Noktas!
1000H (Ondalik) 1010H PID Ayarlari
—10000 ila 10000
1001H Calisma Frekansi 1011H PID Geri Beslemesi
1002H Bus Gerilimi 1012H PLC Adimi
1003H Cikis Gerilimi 1013H Ayriimig
1004H Cikis Akimi 1014H Geri Besleme Hizi, Birim 0,1 Hz
1005H Cikis Glcu 1015H Kalan galisma siresi
Al Duzeltmesinden Onceki
1006H Cikis Torku 1016H Gerilim
1007H Calisma Hizi 1017H Tut
1008H Dijital Girig Terfninali Giris 1018H Panel Potan5|yomeF(e§| On
Bayragi Kalibrasyon Gerilimi
1009H Dijital Cikis Tervmlnall Cikis 1019H Hat hizi
Bayragi
100AH Al Gerilimi 101AH Akim Agma Siresi
100BH Yedek 101BH Mevcut ¢alisma suresi
100CH Panel Potansiyometre Gerilimi 101CH Yedek
100DH Ayrilmis 101DH lletisim Ayarlar
100EH Ayrilmis 101EH Gergek Geri Bildirim Hizi
100FH Yikleme Hizi 101FH Ana Frekans A Ekrani
- - 1020H Yardimci Frekans B Ekrani

Not:

iletisim ayar noktalari géreceli yiizdelerdir: 10000, %100,00'a karsilik gelir; -10000, %-100,00'a karsilik

gelir.

invertdre kontrol komutu girisi: (Yalnizca yazma)

Komut Kelimesi Adresi

Komut Islevi

2000H

0001: lleri calisma

0002: Ters Calisma

0003: lleri jog

0004: Ters jog
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invertér Durumunu Oku: (Yalnizca okunur)

0005: Serbest durdurma

0006: Durana kadar yavaslama

0007: Ariza sifirlama

Durum Kelimesi Adresi

Durum Kelimesi Islevi

0001: ileri Galisma

3000H

0002: Ters Calisma

0003: Dur

Parametre Kilidi Sifre Dogrulama: (8888H donddurilirse, sifre dogrulama basarilidir)

Parametre Baglatma:

Kullanici Sifresi Adresi

Sifre Girisi Igerigi

AFOOH

Kkdkk

Dijita

Komut Adresi Komut igerigi
AFO1H 0 ila FFFF, 0 ila 65535'i temsil eder
| Cikis Pini Kontroli: (Yalnizca Yazma)
Komut Adresi Komut igerigi
BITO-BIT1: Ayrilmig
2001H BIT2: R Cikis Kontrolu
BIT3: Ayrilmis
Analog Cikis AO Kontroli: (Yalnizca Yazma)
Komut Adresi Komut igerigi

2002H

0 ila 7FFF, %0 ila %100'u temsil eder
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5.

invertér Arizasi Agiklamasi:

invertér ariza adresi

invertér ariza bilgisi

8000H

0000:
0001:
0002:
0003:
0004:
0005:
0006:
0007:
0008:
Hatasi
0009:

000A:
000B:
000C:
000D:
000E:

000F:
0010:
0011:
0012:
0013:
0014:

Ariza yok

Ayrilmig

Hizlanma Asirt Akimi
Yavaslama Asiri Akimi
Sabit Hizda Asirt Akim
Hizlanma agin gerilimi
Yavaslama Asir Gerilimi
Sabit Hiz Asin Gerilimi
Tampon Direnci Asin Yik

Disuk Gerilim Hatasi
invertér agiri yiik
Motor agir yuku
Giris Faz Kaybi
Cikis Faz Kaybi
Modul Asiri Isinma
Harici ariza

lletisim hatasi
Ayrilmig

Akim algilama hatasi
Motor ayar hatasi
Ayriimisg

0015: Parametre
Okuma/Yazma Hatasi

0016: invertér donanim
hatasi

0017: Ayrilmig

0018: Ayrilmig

0019: Ayrilmig

001A: GCalisma suresine
ulagildi

001B: Kullanici  tanimh
ariza 1

001C: Kullanici  tanimli
ariza 2

001D: Galisma stresi doldu

001E: Yuk atma

001F: Calisma sirasinda
PID geri besleme kaybi

0028: Hizli Akim Sinirlama
Zaman Asimi Hatasi

002A: Asirl Hiz Sapmasi

005C: Baslangic Konumu
Hatasi

0041: Fotovoltaik Su
Eksikligi Algilama Hatasi

6. Slave cihaz yanit anormallikleri i¢in hata kodu anlamlari:

Hata

Kodu Hata Kodu Aciklama

Adresi
01H Sifre Hatasi
02H Okuma/Yazma Komutu Hatasi
03H CRC kontrol hatasi
04H Gecersiz Adres

8001H 05H Gecersiz parametre
06H Gegersiz parametre degisikligi
07H Sistem Kilitli
08H Parametreleri kaydetme

Ek ll: Makro Parametre Ayarlan Kilavuzu
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Fonksiyon

Parametre Listesini

Toakio | Par emian | Otomatik Olarak Degistirme fatalGieemneiadinlan
Adim 1: Sensor geri besleme tirlini belirleyin.
Al, varsayllan olarak voltaj geri besleme
sinyallerini alacak sekilde fabrika ayarlidir,
ancak J5 atlama soketi araciligiyla akim geri
besleme sinyallerini alacak sekilde
degistirilebilir;

Tek Pompali Adim 2: Terminal kablolamasi. Basing
Su Beslemesi . _... | gostergesi 0-10V ¢ikis veriyorsa, sinyal
(1 Degisken Fiioogﬁééo Fli%ﬁ?g(‘);g kablosunu Al'ya baglayin, diger iki kabloyu ise
Frekansl F00.00=6 F14.05:111 Fi4 66—111 +10V ve GND'ye baglayin. Cikis 0-20mA ise,
Siruct F09.00=7.’ ' | basing sensorl smyial kablosunu Al'ya, diger
Pompasi) kabloyu ise 24V'a baglayin.

Modu Adim 3: Parametreleri baslatin (F15.01=2);
Adim 4: Sensor araligini ayarlayin (F16.09);
Adim 5: F00.00=6 Fonksiyon makrosunu
segin;
Adim 6: F16.08 parametresi veya Tus
Takimideki yukari/asagi tuslarini kullanarak
hedef basinci ayarlayin.

Fotovoltaik
Su Besleme
Gerilimi F00.00=7
Iz\l/('e:m'\iol\éll?:ga Adim 2: Parametre baslatma (F_1 5_.02=2);
Fotovoltaik F00.03=11: F00.17=7,5; 8Ag)lm 3: Fonksiyon Makro Secimi (F00.00=7,
Su  Temini | F00.00=8 | F00.18=7.5; F12.45=1. Not: Fotovoltaik su beslemesi igin F16.10 ila
Gucd F16.26'ya bakin

Fotovoltaik ’ ’

Su Temini
Giig Izleme | F00.00=9
SVC Modu
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LC10 Yangin modu iglevi uygulamasi

Yazilhm sirim numarasi kodu: F14.13=V1.00
Yeni yangin fonksiyon modu asagidaki gibi agiklanmaktadir:

1.  Terminal fonksiyon kodu grubu F07.00 ~F07.03
i Yeni terminal fonksiyon kodu 64 :
64: Yangin modu tetikleme terminali
2. Yeni Fonksiyon kodu:
3.
Parametre . Fabrika Varsayilan N
bl adi Parametre Segimi Degeri Ozellikler
0 : Fonksiyon yok
Yangin  modu | 1:Yangin modu modu 1
F02.53 modu segimi 2: Yangin modu modu 2 0 *
3: Yangin modu Modu 3
Zorunlu galisma | 0,00 Hz ~ maksimum frekans
F02.54 frekansi (F00.10) 50,00 Hz *

Yangin fonksiyonu uygulamasi:

Not:

pPON

»

v

F02.53 = 0 Fonksiyon yok, FO7 grubunun yangin modu tetikleme terminali (64) tetiklense bile
gegcersiz olacaktir.

F02.53=1 (yangin modu 1), invertérin baslatma ve durdurma kontroli F00.02 secimi ile
belirlenir ve frekans kaynadi F00.03 secimi ile belirlenir. Yangin modu etkinlestirme, yangin
modu tetikleme terminali (64) tarafindan tetiklenir. Terminal (64), invertorii baslatmaz. Yangin
modu etkinlestirme terminali (64) kaldirildiktan sonra, invertdr komut kaynagdi ile durdurulabilir.
Esas olarak yangin modunda hata ayiklama icin kullanilir.

F02.53= 2 (yangin modu 2) oldugunda, yangin modu tetikleme terminali (64) darbe kenari
yangin etkinlestirmesini tetikler, ancak invertorli baslatmaz ve invertér (F00.02) komut kaynagi
secgimine gére galismaya baslar. invertér baslatildiktan ve yangin modu etkinlestirildikten sonra,
baglatma terminali ve yangin modu tetikleme terminali kaldirilsa bile durmaz.

F02.53= 3 (yangin modu 3), yangin modu tetik terminali (64) darbe kenari tetikleyicisi calisir ve
zorla ayarlanan frekansta (F02.54) calisir; makine, herhangi bir kapatma komutu altinda
durmaz. Elektrik kesintisi olana veya makine hasar gérene kadar

Mod 1: Yangin modu tetikleme terminali arizalandiginda, kapatma komutu varsa makine durur. Bir ariza
varsa, bir ariza kodu bildirilir. Esas olarak yangin modu fonksiyonlarinin hata ayiklamasi igin kullanilir
ve standart yangin modu igin uygun degildir.

Yangin modu etkinlestirildiginde, gi¢ kesilene veya makine durmayacaktir.
Invertér ariza durumunda olsa bile, invertér hasar gérmedigi surece, yangin modu tetiklendiginde ariza
giderilir ve invertor zorla bagslatilir.

Yangin modu tetikleyicisi varsayilan olarak ileri calismaya ayarlidir. Diger terminaller ters calisma veya
ters JOG moduna ayarlandidinda, ters galisma veya ters JOG gerceklestirilebilir. Yangin modunda ters
calismayi veya ters JOG'u devre disgi birakmaniz gerekiyorsa, P4 fonksiyon grubunun kullaniimayan
terminal islevlerini O olarak ayarlayarak bunlarin galismamasini saglamalisiniz.

Uyari: Yangin modunun neden olabilecedi maddi hasar veya kisisel glivenlik kazalarinin sonuglari konusunda
kendi kararinizi verin.
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Garanti Sozlesmesi

1. Bu Urlin, on iki ay boyunca garantilidir (Unitedeki seri numarasi ile belirtildigi gibi). Garanti siiresi boyunca,
Uriin kullanim kilavuzunda belirtildigi gibi normal kullanim kosullarinda ariza yaparsa veya hasar gorirse,
sirketimiz Ucretsiz onarim hizmeti sunacaktir.

2. Garanti siiresi boyunca, asagidaki nedenlerden kaynaklanan hasarlar igin onarim Ucreti uygulanacaktir:

A. Kullanim hatalari, yetkisiz onarimlar veya modifikasyonlardan kaynaklanan hasarlar;

B. Yangin, sel, anormal voltaj, diger dogal afetler veya ikincil afetlerden kaynaklanan hasarlar;

C. Satin alma sonrasi kazara digsme veya nakliye nedeniyle olusan donanim hasarlari;

D. Kullanim kilavuzumuzda verilen kullanim talimatlarina uyuilmamasindan kaynaklanan hasarlar;

E. Makinenin kendisiyle ilgili olmayan faktdrlerden kaynaklanan arizalar veya hasarlar (6r. harici ekipman
sorunlart);

3. Uriinde ariza veya hasar olmasi durumunda, liitfen Uriin Garanti Kartinin tim bélimlerini dogru ve
eksiksiz bir sekilde doldurun.

4. Onarim Ucretleri, sirketimizin en son giincellenen "Onarim Fiyat Listesi"ne gore kesintisiz olarak tahsil
edilecektir.

5. Bu garanti karti normal sartlar altinda yeniden diizenlenmeyecektir. Litfen bu karti saklayin ve garanti
taleplerinde servis personeline ibraz edin.

6. Servis sirasinda herhangi bir sorun ortaya gikarsa, litfen yetkili bayimizle veya sirketimizle derhal iletisime
gegin.

Uriin Garanti Karti

Sirket Adresi:

Musteri
Bilgileri Sirket Adi:

Irtibat Kisisi:

Telefon Numarasi:

Uriin Modeli:

Cihaz Uzerindeki Barkod (Buraya Yapistirin):

Uriin
Bilgileri
Distribitor Adi:
(Onarim Tarihi ve Ayrintilar):
IAriza
Bilgileri

Onarim Teknisyeni:
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